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FieldLogger

INTRODUCCION

FieldLogger, es un equipo de adquisicion y registro de datos anal6gicos y digitales de alta resolucion y velocidad.
Resultado de un avanzado desarrollo tecnolégico, el producto se destaca en diversos aspectos, como alto desempeifio,
alta conectividad y facilidad en la configuracion y operacion. Esta tecnologia se presenta como la solucién ideal para
aplicaciones que requieren flexibilidad y funcionalidad para diversos estandares de redes industriales.

Sus principales caracteristicas son:
« Entradas analdgicas: 8
« Entradas/salidas digitales: 8
e Salidas arelé: 2
¢ Memoria interna de 2 MB
* Interface para Tarjeta SD (hasta 16 GB)
¢ Interface RS485
o0 Modbus RTU maestro y esclavo
e Servicios Ethernet:
o DHCP
HTTP (pagina web)
FTP (cliente y servidor)
SMTP (envio de e-mails)
SNMP
Modbus TCP

O O O O o

. USB:
0 Host
o Device

¢ |HM (opcional)

Hay cuatro tipos de canales de entrada en FieldLogger: analdgicos, digitales, remotos y virtuales. Los canales
analdgicos y digitales, son aquellos adquiridos directamente por FieldLogger, a través de sus respectivas entradas. Los
canales remotos son aquellos adquiridos a través del protocolo Modbus RTU, operando como maestro en su interface
RS485. Ya los canales virtuales son un tipo especial de canal de entrada, en donde pueden ser realizadas operaciones
matematicas, permitiendo el calculo de grandezas complejas a partir de las informaciones medidas.

Los canales de entradas analégicas, son configurables para la lectura de sefiales de tension, corriente, termopares,
Pt100 y Pt1000. Estas entradas cuentan con la precision de un conversor A/D de 24 bits y alta velocidad de adquisicion,
gue puede llegar a 1000 muestras por segundo. Los canales digitales pueden ser configurados individualmente como
entradas o salidas.

La interface Ethernet, permite colecta y acceso a los datos de las entradas y salidas, a través de servicios que pueden
ser individualmente habilitados y configurados. A través de un navegador web (HTTP), se puede visualizar los datos de
los canales habilitados, diagndsticos e informaciones generales del FieldLogger. Un cliente FTP puede ser utilizado
para colecta de registros. El FieldLogger puede identificar hasta 32 condiciones distintas de alarma, permitiendo el
accionamiento de salidas, envio de e-mails o de traps SNMP siempre que una condicién de alarma sea detectada.
Todas las informaciones relativas a variables, status y diagndstico de FieldLogger, estan disponibles en registradores
Modbus que pueden ser accedidos a través de la interface Modbus TCP o de la interface Modbus RTU, disponible via
interface USB (device) o RS485 (cuando operando como esclavo).

La interface USB device, es utilizada para conexidon a una computadora para configuracion, monitoreo o colecta.
Mientras que la interface USB host es utilizada para conexion de pen drive, para colecta de los datos de la memoria de
registro.

Los datos de la memoria de registro, pueden ser transferidos por cualquiera de las interfaces para el software
configurador, que permite la exportacion para los diversos formatos de datos.

Cuando la indicacién de las grandezas medidas junto al proceso es necesaria, una exclusiva IHM (Interface Hombre
Magquina) con display de colores, puede ser acoplada o instalada remotamente (opcional).
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CONEXIONES E INSTALACION

debajo del gabinete, de acuerdo a la Figura 05, antes de realizar las conexiones

f Al desembalar, retire la pelicula aisladora de la bateria del FieldLogger, localizada
eléctricas y configuraciones.

Fig. 05 — Pelicula aisladora de la bateria

INSTALACION MECANICA

El FieldLogger tiene gabinete propio, para ser instalado en carril de 35 mm.

Para la instalacion en el carril, se debe jalar los dos sujetadores localizados debajo de las conexiones de los canales,
teniendo cuidado para no retirarlas, segin Fig. 06.

Nota: Cuando crea necesario, podran ser retirados los conectores de las conexiones de los canales, para instalacion del
carril DIN.

Fig. 06 — Modo de instalacién en carril DIN
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Después, encaje el FieldLogger al carril, segin Fig. 07.

7

i
i

Fig. 07 - Modo de instalacién en carril DIN

Finalmente, para la instalacion completa, empuje los dos sujetadores hasta que se escuche un doble clic, segun Fig. 08.

Fig. 08 - Modo de instalacién en carril DIN
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Dimensiones:

Sin médulo IHM:

FieldLogger
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Fig. 09 — Dimensiones del FieldLogger sin médulo IHM
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Fig. 10 — Dimensiones del lateral del FieldLogger sin médulo IHM
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e Con médulo IHM (Opcional):

FieldLogger

Fig. 11 — Dimensiones del FieldLogger con médulo IHM
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Fig. 12 — Dimensiones del lateral del FieldLogger con médulo IHM
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INSTALACIONES ELECTRICAS

= =

Tx® @®Rx

FieldLogqger

Status ® ® USB

FieldLogger

NOVUS

Fig. 13 — Panel frontal del FieldLogger

El FieldLogger posee dos lineas de terminales para conexiones diversas, entre ellas: ethernet, conexiones de entrada,

alimentacion,

relés de salida, salida para alimentacion auxiliar,

entradas digitales y comunicacion serial. Estas

informaciones estan identificadas en la caja del FieldLogger, segun Fig. 14 y Fig. 15:
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Fig. 14 — Conexiones lado superior

(2]
% N B o<
| STg a2 E
| 282 5 3 338
x §§8<j <”“
\ o
. 8 —
R %
| e 8
“\‘ 25 26 27 28 29 30 31 32 33 34 35 36
\ ch.1 Ch2 ch3
| ETHERNET “V mv , o
\ ”F@wr@n ”“r@erw "THON
l 1 2 3 4 5 6 7 8 9

Ch.8

Ch.5 Ch.6 Ch.7
mV m\/ mV mv,

13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 23 24 ’

Ch4

N
TOH

"t Oh

10 11 12

Eﬂ

/

Fig. 15 — Conexiones lado inferior

RECOMENDACIONES PARA LA INSTALACION

Conductores de entrada deben recorrer la planta del sistema separados de los conductores de salida y de
alimentacion, en ductos eléctricos con puesta a tierra.

La alimentacion de los instrumentos debe ser de una red apropiada para instrumentacion.

Es recomendable el uso de FILTROS RC (47 Q y 100 nF, en serie) en paralelo con bobinas de contactores y

solenoides que estén proximos o conectados al equipo.

En aplicaciones de control, es esencial considerar lo que puede suceder cuando cualquier parte del sistema falle.
Los relés de las salidas RL1 y RL2, utilizados como alarmas, no garantizan proteccion total.

¢ Seccion de los hilos hilos utilizados: calibre minimo de 0,14 mm2,

ALIMENTACION

Los terminales 25 y 26 indican la alimentacion principal del FieldLogger.

I/0S DIGITALES

Existen 8 1/Os digitales que pueden ser configurados individualmente como entradas o salidas. Hay un terminal para el
positivo de cada /O, pero el terminal negativo de todos es comudn (no hay aislamiento entre los canales).

NOVUS AUTOMATION
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¢ Entradas:

Cuando configurados como entradas, pueden ser conectados a salidas de tension (verifique los niveles aceptables en
la seccion Especificaciones), salidas de contacto-seco y salidas NPN. Se debe tener cuidado en la conexion de
multiples salidas, debido al no-aislamiento entre las entradas del FiedILogger.

1/0 = ENTRADA 1/0 = ENTRADA 1/0 = ENTRADA
1 +5V i +5V i +5vV
i Proteccion i Proteccién i Proteccion g
o o % o Ho— o
i ; !
+ | | |
! x CONTACTO ! x ! Az
VOLTAGE | FIELDLOGGER [ SECG | FIELDLOGGER x Nen | FIELDLOGGER [
= 1 = 1 = 1
: : 3
' i |
Fig. 16 — Conexion de tension Fig. 17 — Conexién contacto seco Fig. 18 — Conexion NPN

¢ Salidas:

Cuando configurados como salidas, pueden accionar cargas de potencias limitadas (verifique la seccién
Especificaciones).

I/0 = SALIDA

Proteccién

AW\

RL
+
| S|

B

1
i
b d
|
!
3 FIELDLOGGER >}—
i
1
A
i
1
1

Fig. 19 — Conexion de una carga a la salida
digital
RELES

El FieldLogger posee 2 relés que pueden ser usados en el accionamiento de cargas (verifique la seccion
Especificaciones). Para cada relé, tenemos el terminal comun, el terminal NF (normalmente cerrado) y el terminal NA
(normalmente abierto). Cuando no accionado, el comin del relé esta en contacto con el terminal NF. Al ser accionado,
la comun pasa a tener contacto con el terminal NA.

RS485

La interface RS485 del FieldLogger, posee terminales para la comunicacion a 3 hilos, incluyendo el comudn. La
conexién en una red Modbus, dependera si el equipo esta configurado para operar como maestro o esclavo.

* Maestro

RS485 => MAESTRO

D1 500 % T eee
g D0 490 eoe
C 480 (C L C cee
T
0]
ul
b
0 C D0 D1 C D0 D1
0
Q

DISPOSITIVO 1 DISPOSITIVO 2

A MAXIMO 32 DISPOSITIVOS
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» Esclavo
RS485 = ESCLAVO
c eee
MAESTRO B E E o
MODBUS D1 Z LXK ]
48| 49| 50 48| 49| 50
C DO D1 C DO D1
E- ‘ ’ﬂmwﬁ‘ %- mmdmﬁ’ cee

FUENTE AUXILIAR PARA ALIMENTACION DE TRANSMISORES

Hay una fuente de tension de 24 Vdc disponible en el FieldLogger, para la alimentacion de transmisores en campo.
Esta fuente auxiliar es eléctricamente aislada de los demas terminales del FieldLogger.

A continuacién se muestra la manera correcta de utilizar la fuente auxiliar, para la alimentacion de transmisores 4-20 mA
(2 hilos), impidiendo que lo tierra comun de las entradas analdgicas interfiera en la medicion.

34

+ Py @ LN N J
- + L+
TRANSMISOR #1 TRANSMISOR #2 TRANSMISSOR #8
(4-20 mA, 2 Hilos) (4-20 mA, 2 Hilos) (4-20 mA, 2 Hilos)

Ch.1

\ g

Ch.2

O f l o f ;L
o (o &~ w [N -

M—oo0e0@

22

Ch.8 7

i

24

Fig. 20 — Fuente auxiliar para alimentacion de transmisores 4-20 mA (2 hilos)

ENTRADAS ANALOGICAS
Conexion de Pt100/Pt1000

ChA1
a conexion para los canales es hecha en los terminales, de acuerdo con la figura al lado.
mv/\+ L para I hech los t les, d d la fig | lad
n1A|'Q‘|+ § La conexiéon con tres hilos, desde el elemento sensor Pt100 hasta la entrada del
reOn FieldLogger, garantiza la cancelacion del error causado por la resistencia de los hilos.
1.2 3 Los tres hilos deben tener el mismo calibre y longitud.
Pt100 Para Pt100 de dos hilos, interconecte los terminales 1y 2.
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Conexion de Termopares

Ch4
N La conexion para los canales es hecha en los terminales, de acuerdo con la figura al lado.
o~ Observe la correcta polaridad de conexion.
SO Los cables utlizados para conexion de termopares, deben tener las mismas
2 s caracteristicas termoeléctricas del termopar utilizado (cable de compensacion o cable de
T/C extension), y también deben ser conectados con la polaridad correcta.
- La no utilizacion de cables de compensacion o su utilizacion con la polaridad incorrecta,
puede provocar grandes errores de medicion.
+

Conexion de Tensién (mV)

Ch.1

A +\V ., . .
TEOn La conexion para los canales es hecha en los terminales, de acuerdo con la figura al
1.2 3 lado. Observe la correcta polaridad de conexion.

+

Conexion de Corriente (mA)

Ch.1

A +\V ., . .
TEOn La conexion para los canales es hecha en los terminales, de acuerdo con la figura al
1.2 3 lado. Observe la correcta polaridad de conexion.

== CURRENT LOOP

+

Conexion de Tension (V)

Ch.1

mV. +
m’ﬁ@f@% La conexion para los canales es hecha en los terminales, de acuerdo con la figura al
1.2 3 lado. Observe la correcta polaridad de conexion.
+
11/76
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RECURSOS DE CONECTIVIDAD

EE
q

SESS35555 585855 | X%
|_§_|¢==¢=:¢==¢==¢iiﬁ.| +;
= 2=E = =2 |>3§s
E53 |>>>s§
Tx ® @®Rx
Status ® ® USB

o 1

| =
-

Fig. 21 — Recursos de conectividad del FieldLogger

Conexion USB

|1|E Interface utilizada para conexion de pen drive, para colecta de los datos de la memoria de
registro.
| |
Conexion PC
@PC Interface utilizada para conexién a una computadora, para configuracién, monitoreo o
colecta.

Conexion tarjeta SD

Interface utilizada para expansion por tarjeta SD. Los datos de la memoria de registro,
pueden ser transferidos por cualquiera de las interfaces para el software configurador, que
permite la exportacién para los diversos formatos de datos.

Ethernet

Interface utilizada para la comunicacion Ethernet 10/100. Se recomienda utilizar un cable
categoria 5 o superior, en un conector RJ45.

El conector Ethernet del FieldLogger, posee dos leds para indicacion luminosa: el led verde
(de la izquierda) enciende indicando la conexion a la red Ethernet; el led amarillo (de la
derecha) centellea indicando que hay trafico de datos en la interface.

Conexion DB9 para IHM (Opcional)

Conexion para instalacion da IHM (Interface Hombre Maquina) del FieldLogger, para
indicacion de grandezas medidas junto al proceso.

L»—/
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SENALIZADORES (LEDS)

Sefalizadores Tx / Rx

Sefializa transmisiébn y recepcion de datos por la interface RS485/Modbus,

™x® @®Rx independientemente si configurada para operar en modo maestro o esclavo.

Sefializadores Status / USB

Al encender el equipo, ambos leds centellean dos veces y permanecen apagados hasta que
toda la inicializacion sea concluida.

El sefializador Status permanece encendido en condiciones normales. Cuando esté
registrando, él debera centellear dos veces cada 3 segundos. En casos de error, este led
centelleara 3 veces cada 8 segundos.

En los casos de error, verifique si el reloj del FieldLogger esta con la fecha y hora correctas.
Si estan erradas, probablemente la pila del reloj esta gastada y precisa ser sustituida. Si esta
OK, intente reiniciar el equipo, desconectando su alimentacioén y reiniciandolo después de 10
segundos. Si el led insiste con la indicacién de error, puede haber algo errado con su
FieldLogger.

Status ® ® USB
El sefalizador USB permanece encendido, apenas cuando el cable esté conectado al USB
device o mientras el pen drive esté conectado al USB host. Las siguientes excepciones son:

« Errores de colecta via pen drive: pen drive con espacio insuficiente, incapacidad de
escribir en el pen drive (protegido contra grabacion) o pen drive no compatible (por
ejemplo, sector diferente de 512 bytes), el sefializador USB queda centelleando
mientras la condicién de error permanece (tipicamente, hasta que el pen drive sea
retirado). Para mayores detalles, verifique la seccion “Interfaces USB” en el capitulo
“Operacion del FieldLogger”.

« Alfinal de la colecta, si todo esta correcto, el sefializador USB permanece encendido
hasta que el pen drive sea retirado del equipo.
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INSTALACION DEL DRIVER USB

Las etapas de instalacion presentadas, pueden variar de PC para PC, incluso para una misma version del sistema
operativo. Las etapas y pantallas presentadas a continuacion, solamente son orientativas.

WINDOWS 7

1. Conecte el FieldLogger en una puerta USB de su computadora. El Windows intentara instalar un driver
automaticamente y no tendra éxito, porque el driver necesario no esta en su biblioteca estandar.

;I! Installing device driver software * *
Click here for status.

'IE Device driver software was not successfully installed * *
Click here for details.

" Driver Software Instal

Device driver software was not successfully installed
FieldLogger xl\lo driver found

What can Ido if my device did not install property?

2. Haga clic en el icono “Iniciar >> Panel de Control”. Haga clic en “Sistema” y después en “Administrador de
Dispositivos”.

=™ » Control Panel » All Control Panelltems » System

Control Panel H . i e "
hibiaian View basic information about your computer

@' Device Manager Windows edition

) Remote settings ‘Windows 7 Professional

) System protection Copyright © 2009 Microsoft Corporation. All rights reserved.
@' Advanced system settings

Get more features with a new edition of Windows 7
See also

Action Center

Windows Update
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3. Localice el FieldLogger (probablemente con un icono con un signo de admiracién al lado) y haga un doble-clic.

File

Action  View Help

s | B HEE ESS

| 4= Sieben-M2300

b 9 Batteries
b% Biometric Devices
Dg Bluetooth Radios
1M Computer
:: g Disk drives
; ‘g Display adapters
é—r; DVD/CD-ROM drives
'.'?;SQ Human Interface Devices
-5 IDE ATA/ATAPI controllers
- i IEEE 1334 Bus host controllers
b Keyboards
ﬂ Mice and other pointing devices
b u;] Modems
» B Monitors
¥ Network adapters

i i3 Other devices

e}

b £ )| PCMCIA adaptérs

> Y5 Ports (COM & LPT)
m Processors

5 j Smart card readers

g au Sound, video and game controllers

| Systemn devices
[ i Universal Serial Bus controllers

General | Driver I Details

s FieldLogger
7
Device type: Cther devices
Manufacturer: Unknown
Location: Port_#0002 Hub_#0005
Device status
The drivers for this device are not installed. {Code 28} -

There is no driver selected forthe device information set or
element.

To find a driver for this device, click Update Driver,

|
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5. Pida para “Procurar software de driver en la computadora”.

S

How do you want to search for driver software?

% Search automatically for updated driver software
Windows will search your computer and the Internet for the latest driver software
for your device, unless you've disabled this feature in your device installation

settings.

= Browse my computer for driver software
Locate and install driver software manually.

Cancel

Indique el camino de la carpeta en donde estan los drivers (CD del producto o carpeta en donde fue guardado
cuando descargado del sitio).

' )

6.

Browse for driver software on your computer

Search for driver software in this location:

E:\Diriver LSE] e Browse...

Include subfolders

 Let me pick from a list of device drivers on my computer
This list will show installed driver software compatible with the device, and all driver
software in the same category as the device.

7. Aguarde la instalacion.

Installing driver software...

L —— J
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8. ElWindows reclamara que no puede verificar el editor de este driver. Pida para jinstalar aun asi!

X ) Windows can't verify the publisher of this driver software

= Don'tinstall this driver software
You should check your manufacturer's website for updated driver seftware
for your device.

Install this driver software anyway

Only install driver software obtained from your manufacturer's website or
disc, Unsigned software from other sources may harm your computer or steal
information,

(v} Seedetails

9. Aparecera un mensaje indicando el éxito de la instalacion.
2 g

Windows has successfully updated your driver software

Windows has finished installing the driver software for this device:

FieldLogger

10. Volviendo a la pantalla del Administrador de Dispositivos, se puede verificar cual es la puerta serial virtual asignada
al FieldLogger.

File Action View Help
e @B HE 8 BaSY
| 45 Sieben-M2300

b 9 Batteries

:.> % Biometric Devices
b g Bluetooth Radios
L Computer

b -y Disk drives
» & Display adapters
b i) DVD/CD-ROM drives
&g Hurnan Interface Devices
- IDE ATA/ATAPI controllers
b= i IEEE 1394 Bus host controllers
[ Keyboards
ﬂ Mice and other pointing devices
[ Modems
Maonitors
- - Network adapters
b 7] PCMCIA adapters
475 Ports (COM & LPT)
"? Communications Port (COML)
. LT FieldLogger (COMT)|
B Processors B
b g Smart card readers

::> l\] Sound, video and game controllers

1> M4 System devices
[ i Universal Serial Bus controllers
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DETERMINACION Y SELECCION DE LA PUERTA SERIAL (COM) — WINDOWS

La puerta serial asociada al FieldLogger, es automaticamente determinada por el sistema operativo algunos instantes
después de la conexion del FieldLogger. El usuario faciimente puede identificar o alterar la puerta COM asociada al
FieldLogger:

Panel de Control / Sistema / Hardware / Administrador de Dispositivos / Puertas COM & LPT

Seleccione el dispositivo “USB Serial Port” correspondiente al FieldLogger y haga clic en “Propiedades”. Seleccione la
pestafia “Port Settings” y haga clic en el boton “Advanced”. En la lista “COM Port Number”, seleccione la puerta serial
que debe ser asociada al FieldLogger. Algunas puertas seriales pueden estar marcadas en uso (In Use). Solamente
seleccione una de estas puertas, cuando tenga seguridad de que la misma no esta siendo usada por otro periférico de
su computadora.

En algunas situaciones, las puertas seriales pueden quedar marcadas como en uso, inclusive cuando el dispositivo
asociado ya no esta instalado en la computadora. En este caso, es seguro asociar esta puerta al FieldLogger. La
siguiente figura, presenta la vision del administrador de dispositivos conteniendo un FieldLogger, y las pantallas de
propiedades en donde puede ser redefinida la puerta COM asociada.

I!? + Control Panel » All Control Panel ltems » System v Seurch Control Papel

Control Panel Home . . .
View basic information about your computer

_" Device Manager Windows edition

%/ Remote settings Windows 7 Professional

"/ System protection Copyright © 2009 Microsoft Corporation. All rights reserved.

¥ Advanced system settings Get more features with a new edition of Windows 7

See alsa

Action Center
Windows Update

File Action View Help
e o B Hz & &S

| 4 5 Sieben-M2300
L 3 Batteries
b % Biometric Devices
>g Bluetooth Radios
b M Computer

: - Disk drives

b A Display adapters
b ) DVD/CD-ROM drives
b 5"’5 Human Interface Devices
- - IDE ATA/ATAPI controllers
b # IEEE 1394 Bus host controllers
b Keyboards
b --ﬂ Mice and other pointing devices
L A Modems
» Wi Monitors
b Metwork adapters
PCMCIA adapters
Ports (COM & LPT)
"? Communications Port (COMI)
75 FieldLogger (COMZ)
b m Processors
L 3 Smart card readers
b -%| Sound, video and game controllers
8 System devices
- ‘ Universal Serial Bus controllers
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SOFTWARE DE CONFIGURACION Y COLECTA

El software de configuracion (Configurador) permite que se haga la configuracién del FieldLogger, la colecta y
exportacion de los datos de registro y la lectura de canales de entrada e informaciones de status. Este capitulo se
destina a mostrar y explicar la utilizacion del software. La utilizacion del FieldLogger con todas sus funcionalidades,
sera detallada en el capitulo “Operacion del FieldLogger”.
En la pantalla principal, se debe escoger la funcién que se desea ejecutar, de acuerdo con la figura abajo:

« Configuracién: Permite alterar la configuracion del FieldLogger.

« Diagnostico: Permite leer los valores de los canales habilitados, la situacion de las alarmas configuradas e
informaciones generales y de status del equipo.

« Colecta: Permite efectuar la colecta de los datos de registro del FieldLogger, visualizarlos y exportarlos en
diversos formatos.

« Preferencias: Permite alterar algunas opciones del software.

Configurador del FieldLogger

@
CONFIGURACION ’l, HH COLECTA

DIAGNOSTICO ‘ ‘ @ PREFERENCIAS

Informaciones

@ crear y editar configuraciones para sus nuevos dispositivos FieldLogger.
@ Colectar los datos de la memoria interna de los dispositivos y exporte para formatos conocidos.

@ Consulte el diagnostico para accesar rapidamente informaciones esenciales de su dispositivo.

@cw

Wersion 1.0.1
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CONFIGURACION

En la pantalla de configuracién, se puede seleccionar una de las siguientes opciones:

¢ Leer Configuracién: Efectla la lectura de la configuracion actual de un FieldLogger.
« Nueva Configuracién: Crea una configuracion a partir de “cero”.
« Abrir Configuracién: Carga la configuracion previamente guardada en un archivo.

) ,
, LEER CONFIGURACION

NUEVA CONFIGURACION

ABRIR CONFIGURACION

Informaciones
@ crear y editar configuraciones para sus nuevos dispositivos FieldLogger.
@ Colectar los datos de la memoria interna de los dispositivos y exporte para formatos conocidos.

@ cConsulte el diagnostico para accesar rapidamente informaciones esenciales de su dispositivo.

Wersidn 1.0.1

Si la opcién escogida fue para crear una nueva configuracion, sera necesario indicar un archivo en donde esta
configuracion sera guardada.

Nuevo Archivo de Configuracion

Marmbre

Direckdrio

C:hArquivos de programasiFieldLoggerConfig

. Este archivo de configuracion podra ser copiado para ser utilizado en otro ordenador,

[ o K ][ X Cancelar ]

Ya que la configuracién fue cargada para el software (originaria de un equipo, de un archivo o simplemente creada de
cero, de acuerdo a la opcion seleccionada), entonces de debe efectuar la configuracion deseada. Para eso, hay una
secuencia de pantallas con diversos parametros organizados por funcién.

Cada vez que se intenta avanzar para la préxima pantalla (a través del botén “Siguiente”), es hecha una consistencia de
los parametros configurados. En caso de haber algun problema con algin parametro, es mostrada una ventana de error

y aparece el simbolo .44 al lado del campo con el problema.
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La barra de iconos localizada en la parte inferior de la ventana, posee iconos para las siguientes funciones:
¢ Volver: Permite volver a pantalla de configuracion anterior.

¢ Guardar: Guarda la configuracién actual en archivo. Si un archivo todavia no fue asociado a esta configuracion,
abre una pantalla de dialogo para que el usuario elija el nombre y el local del archivo.

¢ Lenguaje: Altera el lenguaje del software entre portugués, inglés y espafiol.

o Pe

¢ Conexion: Permite efectuar la conexion con el equipo (abre una ventana para elegir la interface) si esta
desconectado y para efectuar la desconexion si esta conectado.

G Q

e Cargar Configuraciones Iniciales: Modifica las alteraciones promovidas por el usuario, Volviendo a la
configuracion inicial.
N

e

¢ Cancelar: Cierra la configuracion actual.

¢ Siguiente: Efectla las consistencias de la pantalla de configuracion actual y si todo esta OK, sigue para la

préxima pantalla.
L]
Valtar H P g

Barra de iconos

ﬁ Sequinte i
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CONFIGURACIONES GENERALES

FieldLogger

La primera pantalla muestra algunos parametros generales de la configuracién del FieldLogger:
¢ Tag (nombre) a ser dado al equipo (maximo 16 caracteres).
« En caso de ser utilizada una IHM con el FieldLogger, indique el nivel de acceso que el operador tendra a través

de la IHM:

o IHM Deshabilitada: Impide el uso de la IHM, porque ninglin parametro podra ser visualizado por ella

en este FieldLogger.

0 Apenas Visualizacion: La IHM podra ser usada apenas para visualizar los canales y status del
FieldLogger, no permitiendo ningln tipo de configuracion.

o Configuracion Limitada: La IHM podra tener sus propios parametros configurados, ademas de
visualizar los canales y status del FieldLogger.

o Configuracion Plena: La IHM podra ser usada para configurar parametros (suyos y algunos del
FieldLogger), ademas de visualizar los canales y status del FieldLogger.

¢ Habilitacion de la colecta de datos por pen drive: habilita o no, la colecta de datos de registro via pen drive.
Cuando habilitado, también permite indicar cual la prioridad, en el caso de un pen drive sin espacio suficiente
para la colecta de todos los datos: datos mas recientes o mas antiguos. Ademas de eso, se puede configurar el
numero de dias (a partir del dia de la colecta, si la prioridad son los mas recientes, o a partir del dato mas
antiguo, si la prioridad son los mas antiguos) que se desea colectar. Por el hecho de no efectuar la copia de
todos los datos de la memoria del equipo (lo que en el caso de tarjetas SD, puede ser mucho), eso puede

acelerar mucho el tiempo de colecta.

Configuraciones Generales

Tag

Tan del Dispositiva
FigldLogger

IHM

Miveles de Acceso

Configuracian y lectura general |

" Todos los parametros podra ser accesados,
i)

e« H R

g

Relaj

FechafHora PC

|gf12}z010 13:30;

a1

. Lafechaw hora actual del PC sera

s

configuracian.

enviada al dispositivo al aplicar la

Zolecka de Datos por Pen Drive

Habilitar Colecta

Prioridad de Datos
(%) Mas Reciente

Periodo de Caolecta
) Colectar Todo

(%) Periodo

.
$

Configuraciones Generales

() Méas antiguo

E | dias

*®

Siguiente _q
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CONFIGURACION DE LA INTERFACE RS485

La préxima pantalla de configuracion, es de la Interface RS485. En esta pantalla, se debe escoger el tipo de uso que se
hara de esta interface: si serd un esclavo Modbus RTU, si serd un maestro Modbus RTU o si no serd usada. Se
recomienda deshabilitar la interface si no es utilizada.

Cuando utilizada como esclavo, se debe configurar su direccion Modbus, la baud rate, la paridad y el niUmero de bits de
parada (stop bits).
Cuando utilizada como maestro, no es necesario configurar la direccion Modbus (valido apenas para los esclavos).

Ademas de eso, en este caso, la configuracion de la red Modbus, donde se dice cuales registradores son leidos de
cuales esclavos, sera hecha mas adelante, en la pantalla de Canales Remotos.

Interface RS485

Modo

() Deshahilitadn () Maestro () Estlavo
Parametros
Direccion Bits de Parada
1 I
Baud Rate Paridad
115200 b4 Minguna A

e« HRE g o % -~

Interface RS485
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CONFIGURACION DE LA INTERFACE ETHERNET

La configuracion de la interface Ethernet, debe ser efectuada en la proxima pantalla. Si desea no utilizar esta interface,
se recomienda deshabilitarla, de acuerdo a la siguiente figura.

Interface Ethernet

Servicios

Desactivar Todos

* e H [ ! *i;g rl“ w Siguients _w

Interface Ethernet deshabilitada
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CONFIGURACION DE LA INTERFACE ETHERNET — TCP/P

Una vez habilitada, los botones a la izquierda, permiten habilitar y configurar cada uno de los servicios disponibles en
esta interface. La sefial a la derecha de cada botdén, muestra si el servicio relacionado esta habilitado o no.

La primera configuracion a ser hecha, es la eleccién de la utilizacion de IP fijo o DHCP, en el caso de IP fijo, escoja los
parametros relativos a él, como el IP del FieldLogger, la mascara de subred y el gateway estandar.

Ademas de eso, se debe escoger el uso o0 no de DNS, que podra ser usado para conectarse al servidor de e-mails o al
servidor FTP (cuando el FieldLogger sea el cliente FTP para la colecta diaria de datos, a través de este servicio). En
caso afirmativo, se debe configurar el niumero IP del servidor DNS o en caso que la opcion de DHCP haya sido
seleccionada, se puede optar para que busque el IP del servidor DNS del servidor DHCP.

Interface Ethernet

Servicios TCR/IP

Caonfiguraciones de IP
[ Desactivar Todos

(%) obtener configuracionas de IP aukomaticamente {DHCR)

TCP/IP ) Ukilizar estas configuraciones de IP
o
SMTP (%]
e ‘:ﬁ Gatevay Defaul |
e 0 Configuraciones de DS
-
Madbus TCP Q [ ro Ukilizar DS

(%) obtener configuracionas de DMNS automaticamente (DHCF

N L)

AT ) | tlizar estas configuraciones de DRS

" botones para
configurar los

SErYiCias,

& H B g & 8 =

Interface Ethernet — Configuracion TCP/IP
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CONFIGURACION DE LA INTERFACE ETHERNET - FTP

El boton FTP, permite que se configure las opciones relacionadas a los servicios FTP. Hay dos tipos de funcionalidad
FTP previstas en el FieldLogger: cliente y servidor.

Como servidor, el FieldLogger permite que un cliente externo se conecte a él para efectuar la colecta de los datos del
registro, tanto de la tarjeta SD cuanto de la memoria interna. Para eso, se debe configurar los datos de conexién y
acceso, como un nombre de usuario, su contrasefia y la puerta para la conexion.

Como cliente, él permite que, una vez por dia en un horario configurado, él se conecte a un servidor FTP para enviar los
datos de su memoria de registros (interna o tarjeta SD). De esa forma, es necesario configurar los parametros de
acceso del FieldLogger al servidor, como usuario y contrasefia, ademas de la direccion IP o el nombre del servidor en
caso de estar habilitado el DNS (nombre con hasta 50 caracteres) y de la puerta del servidor.

Servicios

[JDesactivar Todos

v
>
e O
T ]

Cliquear en los
" botones para

configurar los

servicios.

Interface Ethernet

FTR

Acceso a Archivos par FTP

Usuario |Flogger

Clave ;....... . w

Puerto 52
Envio de Colecta Disria por FTP
Direcoion [192.168.1.1
Pugtto 6E|
UzLiario ?!Z)atalogger ]
Clave g.""" 1 U

Horario :DZ:E

i

- H [ 2 o R omp

Interface Ethernet — Configuracion FTP
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CONFIGURACION DE LA INTERFACE ETHERNET — SMTP

El boton SMTP abre los parametros relacionados al envio de e-mails. El FieldLogger permite que, en situaciones de
alarma, sean enviados e-mails a mudltiples destinatarios. Entonces, en esta pantalla, deben ser configurados los
parametros relacionados al acceso al servidor de e-mails, como su direccion IP o el nombre del servidor en caso de
estar habilitado el DNS (nombre con hasta 50 caracteres), ademas del usuario (maximo 20 caracteres) y contrasefia
(méximo 12 caracteres).

Finalmente, se debe configurar los parametros del e-mail a ser enviado en caso de alarma. Ese e-mail posee un titulo
(maximo 32 caracteres) y una parte del mensaje configurado por el usuario (hasta 64 caracteres) que son los mismos
para todas las alarmas. El e-mail del remitente (maximo 50 caracteres) y los e-mails de destino (méaximo 50 caracteres
cada uno) también deben ser configurados.

Interface Ethernet

Servicios SMTP
Hahilicar

[ pesactivar Tados Autenticacion
Direccion IP Puerto

TCR{IP [192.163.1.5 | |25
(= _Jv || =

|Flogger

SMTP o -
E-Mail

ShME ff Remitente

HTTR @ jfieldlogger@l’ieldlogger.net
Titulo

¥ U Lt
Madbus TCP Ej prns

Parte Comin del Mensaje

: Problema detectada,

) Cliquear en los
" botones para L.
canfigurar los Lista de Destinatatios
SErYICias, [

o Editar Lista ] Diestinatarios Configurados: 0/10

* obver H [ . {I:';g trd w Siguiente _q

Interface Ethernet — Configuracion SMTP

CONFIGURACION DE LA INTERFACE ETHERNET — DESTINATARIOS DE E-MAIL

Para la insercion de los destinatarios de los e-mails, se debe hacer clic en el botén “Editar Lista”. Una nueva ventana
abrira, permitiendo la inclusion y remocion de e-mails de la lista de destinatarios. Todos los eventuales destinatarios de
los e-mails de alarma, deben ser incluidos en esta ventana. La decisidon de cuales alarmas seran enviadas a cuales
destinatarios, sera hecha mas tarde, en la jpantalla de configuracién de las alarmas!

™ |ista de Destinatarios

E-mail

mankenimiento@fieldlogger.net

’ + Agregar l [ ﬁBnrrar ]

Interface Ethernet — Configuracion de los destinatarios de e-mail
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CONFIGURACION DE LA INTERFACE ETHERNET — SNMP

El protocolo SNMP puede ser habilitado y configurado, haciendo clic en el botdn SNMP. Apenas lecturas pueden ser
efectuadas via SNMP en el FieldLogger. De esta manera, se debe configurar la comunidad para acceso (maximo 16
caracteres) y la puerta de conexion.

Para la utilizacién de traps, se debe habilitarlas separadamente. También se debe configurar la direccion IP y la puerta
de destino de las traps.

Interface Ethernet

Servicios SHMP

e
| Desactivar Todos Habilitar

w Comunidad Plblica Flierta
v

o

ﬁ Erwio de Traps

Habilitar Ervio de Traps

Lectura de OID

Puerto
Cliquear en los : s Ty e 7 |

W ohesmara Direccidn |192.168.1.5] | |18z

configurat los )

servicios.

* olver H [ $ {';g r“ % Siguiente _*

Interface Ethernet — Configuracion SNMP
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CONFIGURACION DE LA INTERFACE ETHERNET — HTTP

El boton HTTP habilita el FieldLogger para servir una pagina web con datos del equipo. Esta pagina posee un
parametro de auto-actualizacién, indicando al software navegador (browser) de cuanto en cuanto tiempo la pagina debe
ser recargada con los datos actualizados. Para eso, la configuracién necesaria es apenas la puerta de conexion y el
tiempo en segundos entre las actualizaciones de la pagina.

Interface Ethernet

Servicios HTTP

[ ]Desactivar Todos

EI '“3 f‘su;r‘tn del Servicio .
W ;i;r;mo para Actualizacion de la Pégin; ]
[ o : ]
o

Cliquear en los
= botones para

configurar los

Servicios.

* olver H [ . {';g trd % Siguiente _W

Interface Ethernet — Configuracion HTTP
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CONFIGURACION DE LA INTERFACE ETHERNET — MODBUS TCP

Finalmente, el boton Modbus TCP permite habilitar el protocolo de comunicacion Modbus TCP, utilizado para leer y
escribir datos en el FieldLogger. Entre otros, el propio software Configurador utiliza este protocolo para comunicarse
con el FieldLogger para leer y efectuar configuraciones, leer datos de diagnésticos y efectuar colectas, cuando
seleccionada interface Ethernet.

Interface Ethernet

Servicios Modbus TCP

[ ]Desactivar Todos

TCRIP
= Acceso
4
SMTR o Puerta del Servicio
i |50z
SHMP o
HTTP o
Modbus TCP | 4

Cliquear en los
= botones para

configurar los

Servicios.

* olver H [ . ‘% v‘ % Siguiente _w

Interface Ethernet — Configuracién Modbus TCP
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CONFIGURACION DE LOS CANALES ANALOGICOS

En la proxima pantalla, se debe configurar los canales analdgicos que seran utilizados. Cada canal es configurado
individualmente, de esa forma, primero se debe seleccionar el canal a ser configurado en la lista a la izquierda.

Seleccionado el canal, se debe configurar sus parametros a la derecha. Para cada canal, se debe configurar un tag
(nombre con un maximo de 16 caracteres) y un tipo de entrada. De acuerdo al tipo de entrada configurado, los limites
de indicacion también deben ser configurados (en otros, este limite es fijo). Para los sensores de temperatura, se debe
escoger si la indicacion sera en grados Celsius o Fahrenheit, para los demas, se puede digitar un string para la unidad
(maximo de 10 caracteres).

También se tiene la opcion de ingresar un valor de error, a ser indicado cuando sea detectado un error en la sefial de
entrada, como un loop 4-20 mA roto o un Pt100 con un cable quebrado. También hay la posibilidad de configurar un
filtro digital para el canal de entrada (cuanto mayor el valor, mas filtrada queda la indicacién del canal, tornando la
respuesta mas inmune a ruidos en la sefial de entrada, pero también mas lenta a variaciones — valor maximo de filtro es
20).

También existe la opcion de utilizar la Calibracion Personalizada. Esta funcionalidad permite que sean ingresados hasta
10 pares de puntos, que forman segmentos de rectas para ajustes en el valor indicado. Mayores detalles en el capitulo
“Operacion del FieldLogger”.

También debe ser configurado, el nUmero de decimales a ser presentado. Este parametro habla al respecto de los
siguientes casos:

e Lectura del valor del canal via registradores Modbus 16 bits (INT16 con sefial). Mayores detalles en el
documento “FieldLogger — Modbus”.

* Lectura del valor del canal via IHM.

¢ Lectura del valor del canal via pagina HTML, generada por el mismo FieldLogger (servicio HTTP de la interface
Ethernet).

¢ Lectura del valor del canal via lectura de OID del protocolo SNMP (servicio SNMP de la interface Ethernet).

» Lectura del valor de la alarma, relacionado al canal en el envio de e-mails por el FieldLogger (servicio SMTP de
la interface Ethernet).

Canales Analogicos

Canales Parametros
Tag ‘Walar de Falla
(%) Canal 1 [#] Habilitada [orno_1 ;.999
O canalz Habitad Ting e Enlrade) ;
) canal 3 PLI0O i
(3 Canal 4 bifitads Limites
(i Canal 5 hilitada
Jcanal 6 Hahilitad
() Canal 7 bilizade Uniiclad
() Canal & hifitade @oc OF
l_=_i|tr|:| Digital ] Casas Decimales 2
Inkervalo de Actualizacidn 3 ¥ L s |
) Oz tms
:2 | @i Calibracian Cuskomizada

Puntos de Calibracion Configurados. 0f10

@ oo H P Cg 5 % siuert Y

Canales Analdgicos — Configuracion de canal de temperatura
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Canales Analogicos

v Yolver

Canales

{Canal 1

) iCanal 2

(%) Canal 3 Habilitado

(3Canal 4
{iCanal s
(icanal 6
{yianal 7
(yCanal g

Inkervalo de Actualizacion

|z

ik s A

{:}xlms
@ixls

Parametros

Tag walor de Fallo
ECaIderaTemp -100 |

Tipo de Entrada

4
| Termopar K - I
Limites
Unidad
®ec Qo | !
Filtro Digital Casas Decimales

|0 (Sin Filtro) ¥ [

Zalibracian Customizada J

Puntos de Calibracian Configurados 0

HRE G X —=

Canales Analégicos — Configuracién de canal lineal
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CONFIGURACION DE LOS CANALES ANALOGICOS - CALIBRACION PER SONALIZADA

En el botén “Calibracion personalizada”, es posible que ingresemos hasta 10 puntos de calibraciéon personalizada para

cada canal analégico. El modo correcto para hacerlo, es:

1. Deshabilite la calibracion personalizada del canal a ser ajustado, borrando todos los puntos configurados para él, y

aplique esta configuracién en el equipo.

2. Enlos puntos a ser ajustados, aplique el valor con el estandar y anote el valor indicado por el equipo.

3. Después, ingrese los pares de puntos de Calibracién Personalizada (valor inyectado y valor indicado) y aplique la

configuracion en el equipo.

Calibracion Customizada
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Habilitado

Walores
Default FieldLogger
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CONFIGURACION DE LOS CANALES DIGITALES

Después de haber configurado los canales analdgicos, es hora de configurar los canales digitales y relés. Asi como en
los analdgicos, en la lista a la izquierda, se puede seleccionar el canal a ser configurado.

Cada canal puede ser configurado como entrada o salida. Como entrada, se puede habilitar o no. Si esta deshabilitado,
no aparecera como opcion en los registros, en las alarmas, en los canales virtuales o inclusive en la IHM. Una vez
habilitada la entrada, se debe providenciar un tag (nombre — maximo 16 caracteres) Unico para ese canal. También se
debe providenciar un valor a ser indicado, cuando esté en nivel “0” (nivel de tensién bajo o contacto cerrado en la
entrada) y otro valor a ser indicado cuando esté en nivel “1” (nivel de tension alto o contacto abierto en la entrada). Esos
valores seran indicados en la lectura del valor del canal. Finalmente, opcionalmente se puede configurar una unidad
(méaximo 10 caracteres) para la entrada.

Canales Digitales

Canales Paramettos
IModo
(O} - -
2 Canal 1 Entrada (%) Entrada ) 5alida
iCanal 2 Entrada Leckura Habilitada
() Canal 3 Entrada
() Canal 4 Entrada
Tag
o b
(_)Canal 5 Entrada Hormol_Puerta
(i Canal & Entrada Unidad
) Canal 7 Entrada
Y canal B Entrada Yalor Para el Mivel 0
o
O Relé 1 Salida

Yalor Para el Mivel 1

Cipele 2 Salida 1

@ H B G o R

Canales Digitales — Configurando una entrada
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Cuando configurado como salida, se debe indicar si esta salida podra ser accionada por las alarmas del mismos
FieldLogger o si sera controlada por comandos Modbus externos, provenientes de un CLP o por ejemplo, de un
software supervisor.

- -
Digitales
Canales Parametros
Modo
£ = ;
KRt Hiteat (_JEntrada (%) 5alida
(ycanal 2 Entrada
{)canal 3 Entrada
(iCanal 4 Entrada Control de Salida
() iCanal 5 Entrada () 5alida contralada por slarmas
(ycanal & Entrada (%) 5alida contralada por comandos Modbus
(%) Canal 7 Salida
. | Accionada por comandos Modbus
(Canal & Entrada enviados por maestros externos
{ejemplo: sofbwares superyisarios,
CiRelé 1 Salida Comandos Madbus sopartados:
"Write Single Coil', "Write Single
(iRelé 2 salida Reqister' v "wirite Multiple Registers'.)

QI vover H P g % % siguente [P

Canales Digitales — Configurando una salida

Los dos relés del FieldLogger, también son configurados en esta pantalla y su configuracion es semejante a la de las
demas salidas digitales. Se debe indicar, apenas si seran accionados por las alarmas internas o por comandos Modbus
externos.

Canales Digitales

Canales Paramettos
IModo
] 5
() Canal 1 Entrada @ 5alida
(iCanal 2 Entrada
() Canal 3 Entrada
O canal 4 Entrada Control de Salida
()canal 5 Entrada (%) Salida controlada por alarmas
(i Canal & Entrada (" 5alida controlada por comandos Modbus
) Canal 7 Salida
. i | Accionada por el dispositivo mientras
()Canal 8 Salida la condicién de alarma es verdadera.
La alarma serd configurada méas
&iRelé 1 Salida tarde.
(Cipeléz Salida

@ H B G o R

Canales Digitales — Configurando un relé
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CONFIGURACION DE LOS CANALES REMOTOS

La configuracion de los canales remotos, hecha en la proxima pantalla, queda disponible apenas cuando la interface
RS485 fue configurada como maestro Modbus. En el caso de que la interface RS485 haya sido configurada como
esclavo o haber sido deshabilitada, la pantalla de los canales remotos presentara un mensaje indicando no ser posible
su configuracién.

Canales Remotos

) Noes posible configurar los canales remotos pues |a inkerface de comunicacion
RS485 no estd configurada como maestra,

& H B g & 8 s=up

Canales Remotos deshabilitados
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Con la interface RS485 configurada como maestro Modbus, la pantalla siguiente sera mostrada. Se debe configurar un
tag (nombre — maximo 16 caracteres) Unico para cada canal y opcionalmente, una unidad (maximo 10 caracteres) para
el valor leido.

Ademas de eso, para cada canal se debe configurar cual esclavo de la red a ser leido, cual el comando Modbus a ser
utilizado y cual registrador inicial a ser leido del esclavo. En la version actual, el nimero de registradores es siempre “1”,
lo que significa que no es posible hacer lecturas en bloque.

También debe ser configurado un valor de error. Ese valor sera indicado en el canal, cuando haya algun problema, por
ejemplo, un error de comunicacion con el esclavo.

Al finalizar la configuracién del canal, se debe hacer clic en el botdn “Adicionar”, para ingresar el canal en la lista a la
izquierda. Si se desea remover un canal de la lista, se debe seleccionarlo en la lista y se hace clic en “Remover”.

Canales Remotos

Zanales Parametros de los Canalas
Tag
| Temperatura
Direccion Esclava Madbus Comando Modbus
11 | |03 - Read Holding Registers 3 |
Reqistradar Inicial M2 de Reqistradores
1 [t
‘alor de Fallo Unidad
-100 |*C
| | + AagredgarMadificar I [ ﬁ Borrar I [ § Borrar todos ]
0/E4

Configuraciones

|20 | |2 (500 {50

e H R glo g —

Canales Remotos — Configurando un canal

Intervalo de Lectura (x 0.1 5) Intentos Tiempo Maximo Respueska {ms)  Tiempo Entre Comandos {ms)

NOVUS AUTOMATION 37176



FieldLogger

En la parte inferior de la pantalla, se encuentran los parametros generales de configuracién del maestro Modbus. El
intervalo de lectura, dado en décimos de segundo (maximo 18000, equivale a 30 minutos), es el tiempo en que se desea
que el FieldLogger haga una nueva lectura de todos los canales remotos configurados. El nimero de tentativas (rango
vélido: de 1 a 10), es cuantas tentativas en cada barrido son hechas en secuencia para la lectura de cada canal (si la
comunicacion falla en todas las tentativas, sera presentado el valor de error configurado para el canal).

El tiempo maximo de respuesta (rango valido: de 2 a 10000 ms), indica cuanto tiempo después del envio del comando
de parte del maestro, él esperara por la respuesta del esclavo. Si la respuesta no llega dentro de este tiempo, sera
considerado un error de comunicacion y sera efectuada una nueva tentativa (si es configurada). El tiempo entre
comandos (rango valido: de 1 a 5000 ms), indica cuanto tiempo debe ser esperado por el FieldLogger entre la

recepcion de la respuesta del esclavo y el envio del proximo comando.

Canales Remotos

Zanales Parametros de los Canalas
- Temperatura Taq
| Temperatura

Direccion Esclava Madbus
B

Reqistradar Inicial

1

Comando Modbus :
|03 - Read Holding Registers (5 |

M2 de Reqistradores
[t

‘alor de Fallo Unidad
-100 |*C
| [ + AgregarMadificar ] [ ﬁ Borrar I [ § Borrar todos ]
1/64
Configuraciones
Intervalo de Lectura (x 0.1 5) Intentos Tiempo Maximo Respueska {ms)  Tiempo Entre Comandos {ms)
a0 z 500 '

- H R g o
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CONFIGURACION DE LOS CANALES VIRTUALES

La siguiente pantalla, permite la configuracion de los canales virtuales. Cada canal virtual es el resultado de una
operacion matematica o loégica y debe ser configurado escogiendo un tag (nombre — maximo 16 caracteres) Unico para
ese canal. Entonces, de debe seleccionar el primer canal que servira de operando (conforme la operacién escogida,
serd el Unico). Al seleccionar “Valor Constante”, sera posible asociar un valor numérico al canal virtual (ese valor podra
ser usado como operando en otros canales virtuales). Después, se debe escoger la operacion a ser efectuada y el canal
a ser usado como segundo operando en la operacion (cuando previamente escogido “Valor Constante”, debera ser
colocado el valor numérico del canal).

Finalmente, se debe escoger una unidad (opcional — maximo 10 caracteres) para el canal, ademas de un valor de error
y del nimero de decimales deseado en la indicacion del mismo. Al hacer clic en “Adicionar”, el canal recién configurado
es adicionado en la lista de los canales virtuales.

Siempre que un canal virtual es configurado, todos los canales de entrada habilitados quedan a disposicion para ser
usados como operandos, inclusive los canales virtuales ya presentes en la lista. Eso hace que podamos generar
expresiones relativamente complexas, utilizando el resultado de una operacién como operando en otra. Para mayores
detalles, favor verificar la seccién “Canales Virtuales” en el capitulo “Operacién del FieldLogger”.

Al hacer clic en cualquier canal virtual en la lista, sus parametros son cargados en la parte superior. Para excluir un
canal, se debe seleccionarlo en la lista y hacer clic en “Remover”. Para borrar todos los canales virtuales, se debe hacer
clic en “Remover todos”.

Canales Virtuales

Tag Canal 1 Operador Canal 2

| Temp = | CalderaTemp s |- | |Horno ||

Lnidad Walor de Fallo Zasas Decimales

[ [ | [ v | e
Canales

|Tag = |Descrigdo ~ I

CalderaTemp - Hommo =|

ﬁ Biorrar

L ‘_5 Eorrar Todos

QO o H P g r‘ % siguente [P

Canales Virtuales
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CONFIGURACION DE LAS ALARMAS

Después de haber configurado todos los canales, se puede configurar alarmas para indicar situaciones de error o de
excepcion. Para eso, se debe escoger el canal a ser usado en la alarma, la condicién de la alarma y el set point de
comparacion. Por ejemplo, se puede seleccionar un canal analégico de temperatura para alarma, cuando la temperatura
sobrepasa un limite critico, o un canal de entrada digital para alarma cuando su estado es diferente del valor esperado.

Una histéresis puede ser configurada, para impedir que una condicion marginal, como una entrada que queda oscilando
en torno al valor del set point, quede generando multiples eventos de alarma. En alguno casos, como cuando el canal
de alarma es de una entrada digital, la histéresis no tiene sentido y deberia ser mantenida en “0".

Cada alarma puede tener una 0 mas acciones asociadas. Entonces, se debe escoger cuales opciones deben ser
efectuadas cuando funciona una alarma (diferentes acciones organizadas por pestafias). Las acciones disponibles son
el accionamiento de relés, el accionamiento de salidas digitales (desde que configuradas para ser accionadas por
alarma), el envio de e-mails a uno o varios destinatarios (escogidos entre los configurados en la pagina de configuracion
de la interface Ethernet), el envio de un trap SNMP y el inicio y/o el término de los registros. Finalmente, con todo
configurado, se debe incluir la alarma en la lista, a través del botdn “Adicionar”.

Al hacer clic en una alarma de la lista a la izquierda, sus parametros son cargados en los campos a la derecha. Para
excluir una alarma de la lista, se debe seleccionarla en la lista y hacer clic en “Remover”. Para modificar algin
parametro de una alarma, se debe seleccionarlos en la lista y hacer clic en “Modificar’. El botén “Remover todos”
excluye todas las alarmas de la lista.

Alarmas
Alarmas Parammetros
Canal Condicion Setpoink
[Horno v |mayerisy v| [0
Histeresis

0,5

3 -

ERelésé Salidas Digitales Registros: E-mail Traps

Relé 1

.0 Seleccione los relés que desea que accionen durante la condicidn de alarma,

0}32' [ +.C\gregar l [ ﬁﬁorrar J [ - Mudiﬁcar] *5 Borrar Todos

Configuracion de las Alarmas — Seleccién de los relés
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Alarmas
Alarmas Parammetros
Canal Condicion Setpoink
[Hormo ¥ [y W] [
Histeresis
0,5

Relés Salidas Digiteles | Registos  E-mail  Traps

Cigitat 4 Digital &

0 Seleccione las salidas digitales que desea que accionen durante la condicion
de alarma,

0;32' [ +.C\gregar ] [ ﬁﬁorrar ] [ - Mudiﬁcar] ? Borrar Todos
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Configuracion de las Alarmas — Seleccién de las salidas digitales

Alarmas
Alarmas Parametros
Canal Condician Setpoink
[Horma v [Mayoris) v| =0
Histeresis
0,5

Relés Salidas Digitales Registros i E-mail Traps

Inicio de registros

[]Término de registras

| Indique si la condicion de alarma debe iniciar vfo terminar el registro de los
datos,

0';532" [ + Agregar l [ WBnrrar ] [ - Modiﬁcar] ":} Borrar Todos
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Configuracion de las Alarmas — Configuracion del control de los registros

NOVUS AUTOMATION 41176



FieldLogger

Alarmas
Alarmas Parametros
Canal Condicion Setpoink
| Harno | w | |20
Histeresis
0,5
Relés Salidas Digitales Registros E-mail | Traps

mantenimiento@fieldlogger. net

.0 Informe los destinatarios que deben ser notificados via e-mail al entrar en
condicion de alarma,

0;32' [ +.C\gregar ] [ ﬁﬁorrar ] [ - Mudiﬁcar] ? Borrar Todos
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Configuracion de las Alarmas — Seleccién de los destinatarios de e-mail

Alarmas
Alarmas Parametros
Canal Condician Setpoink
[Horma v [Mayoris) v| =0
Histeresis
0,5

Relés Salidas Digitales Registros E-mail

Activar Traps

| Infarme siuna trap SMMP debe ser generada en la entrada de la condicidn de
alarma.

0';532" [ + Agregar l [ WBnrrar ] [ - Modiﬁcar] ":} Borrar Todos
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Configuracion de las Alarmas — Activacion de traps SNMP
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Alarmas
Alarmas Parammetros
Canal Condicion Setpoink
[Hormo I S M
Histeresis
0,5

Relés Salidas Digitales Registros  E-mail E-Trapsé

fctivar Traps

.. Informe si una trap SMMP debe ser generada en |a entrada de |a condicidn de
alarma.

e | agregar | [ @8 Borrar | [ ¥ Modificar | 41 Borrar Tados
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Configuracion de las Alarmas — Alarma adicionada a la lista
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CONFIGURACION DE LOS REGISTROS

La Ultima pagina de la configuracion, se refiere a los registros. Si los registros no son deseados, se debe deshabilitarlos.

La configuracion de los registros, debe ser realizada eligiendo inicialmente, el modo de inicio y el modo de término de
los registros. Si en la pantalla anterior, el inicio y/o el término de los registros, fue atribuido a una o dos alarmas, esta
opcién esta sellada y no podra ser modificada en la pantalla de Registros.

Si desea ser usado, el inicio y/o el término de los registros a través de comandos Modbus, se debe habilitar estas
opciones. Ademas de eso, se debe seleccionar, cudl sera la memoria en donde los registros deben ser efectuados: si en
flash interna (512k registros) o en la tarjeta SD insertada por el usuario.

Finalmente, se debera seleccionar cuales canales se desea registrar y cudl es la tasa de registros deseada. Los canales
pueden ser seleccionados para registro, pasando los mismos de la columna de la izquierda (canales disponibles) para la
columna de la derecha (canales a ser registrados). Un maximo de 100 canales, pueden ser registrados, pero se debe
recordar que cuanto mas canales a ser registrados, mas lenta la tasa de registro que se puede utilizar.

La tasa de registros es comun para todos los canales, es decir, una tasa de 1 segundo, significa que todos los canales
seleccionados para registro, seran registrados una vez por segundo. Aunque el equipo permita una tasa de registros de
hasta 1000 por segundo, se debera tener en cuenta, los siguientes efectos colaterales:

« No sirve de nada tener una tasa de registros mas rapida que la tasa de lectura de los canales analégicos o que la
tasa de lectura de los canales remotos. En un caso de esos, los registros tendrian varios datos repetidos.

« Cuanto mas registros en memoria, mas lento sera el proceso de colecta y mas datos deberan ser procesados en
la visualizacién y exportacion.

Registros

|:| Desactivar Registros

Modao de Inicio Modo de Térming
{73 Inicio Inmediato (%3 Al lenar memaria
(&) Por Fecha/Hora (73 Sin parar fmemaria circular)

Tnicia en | 10/12i2010  ~ | &s | 15:12:04 = | {3 Par Fecha/Hora

- Inicia en &= |
{1 Por alarma . :
() Par alarma
{3 56la por Comanda Maodbus
Permiir inicio de registros via comando Modbus Memaria para Registros

Permitir término de registros via comando Modbus

Seleccion de Canales () Flash inkerna

Canales Dispanibles Canales Seleccionados ) Tarieta 50
Haornal _Puerta Haorno
(w3 | CalderaPresian

CalderaTemp ;
Hornoz Puerka Intervalo Entre Registros

@x1s) Oixlms

& H B g & % =
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Registros
IModao de Inicio Modo de Término
) Iricio Imediato ) Aocencher memdria

7 Por Data/Horario

Tnicia em | 14/ 9 (20 as 5 -
&) Por alarme“ o e 159 : =%
PEIOO > 25,000 () Par alarme
{7 Somente por comando madbus PL10O = 23,000

A ; : Memdria para Registros
Permitit inicio dos registros via comando Maodbus P i

- ! .
Fermitic té¢mino dos registros via comando Modbus () Flash interna (&) Cartsio 5D
Selepdn de Canais Criptografia
Canais disponiveis Zanais selecionadas Chave )
' [Pioo 123

| Termk

|Ln Daz0my
|In0a10y
|In 4320maA
|kerm 1

| Digital_1 L
| soma |1000

Ofx1s) @ci00us)

& H P g & 8 =

Después de finalizar toda la configuracion, se pueda enviarla al equipo. Para eso, basta hacer clic en el botén “Enviar”.
Si la configuracion fue previamente leida del equipo y la interface no fue desconectada, la misma interface usada para la
lectura, sera usada para la escritura. En cualquier otro caso, se debe elegir cudl es la interface a ser utilizada para el
envio de la configuracion.

‘_'_ Escolha uma chave sequra.

Inkervala entre reqgistros

Accianes

- R ” Enviat

pEEE T,

[ reiniciar Registros ao Enviar Configuracio

fArchivo Acciones

Archivo ackual de configuracion

: H Salvar
Salvar en nuevo archivo

[F :
F Yolver % % Siguiente
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Al final del envio, un mensaje aparece indicando el éxito (o no) de la operacién. Después del envio, si se desea, se
puede guardar la configuracion en un archivo para ser recuperada en el futuro.

Confiauracion

Grabando 279

Grabando Interface Ethernet...

Si en vez de enviar la configuracion al equipo, se desea solamente guardarla en un archivo, se debe elegir el nombre
del archivo y hacer clic en el botén “Guardar”.
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DIAGNOSTICOS

Al seleccionar los Diagnésticos, la pantalla de conexién serd mostrada y se debe indicar cual es el tipo de interface a ser
usada para la lectura de los parametros de diagnostico: RS485 (la interface RS485 del equipo, debe estar seleccionada
como “esclavo”), USB o Ethernet (la interface Ethernet del equipo debe estar habilitada, asi como el protocolo Modbus
TCP).

Entonces, la lectura de los parametros es efectuada y es abierta la ventana con los parametros generales. Esta ventana
informa el tag del equipo, su numero de serie, su versiéon de firmware y su modelo. También muestra el horario de su
reloj en comparacion con el reloj de la computadora. En esta ventana, también podemos ver una serie de parametros de
configuracién de la interface RS485. De la interface Ethernet, es indicado el status actual (conectado o no), el nimero IP
y el nimero MAC. En el lado derecho de la ventana, se encuentra la indicacion del status de conexion de la IHM y del
pen drive, ademas de la capacidad y del espacio libre de la memoria flash interna y de la tarjeta SD (cuando conectada).
Finalmente, hay la indicacion del estado actual de los registros y cuando esté habilitado, el inicio y/o término de los
mismos a través de comandos Modbus, hay botones para efectuar las acciones respectivas de terminar e iniciar los
registros.

Diagnosticos

Bs
T e Grafico ﬁ% Alarmas

Tag IHM
Fisldl e H -'_E: Status Desconectado, @
Niamero de serie 00108194
Yersion del firmware 1.01
Modelo P EenDrike
,’ Status Desconectada, @
Clock
Clock 14/12/2010 14:47:53 Flash
PCClock  14/12/2010 14:47:57 m Capacidad 2162688 &
Espacio Libre 2162688
RS485 Ethernet Tarjeta SD

Habilitacion ~ q¢” Habilitacion @ . Capacidad 252710912 «

Espacio Libre 1859706588

Modo Esclavo  Status Conectado
Baud rate 115200 Direccion IP 10.51.10.109 ”
Registros
Paridad Mingin  MAC 00:26:A4:07:40:40
Bits de Parada R Status Farada
Direccion 1

Diagndsticos — Status general
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Seleccionando la pestafia del grafico, se puede seleccionar hasta 6 canales para ser visualizados en un grafico. En la
parte inferior, se puede seleccionar el canal a ser visualizado y cudl es el color de la plumilla asociada a este canal.
Cuando todos los canales deseados estén seleccionados, se debera hacer clic en el botén “Iniciar” y los valores de los
canales seran leidos a cada 2 segundos (aproximadamente) y seran ploteados en el grafico. Si algin canal se
encuentra en estado de error, la seleccion del canal sera mostrada en rojo.

Diagnosticos

e =
| @4 General | [5 Gréfico E,i Alarmas

1D:III.3:35 1D:III.3:4D 1D:III.3:45 1IZI:DI3:5IZI 1IZI:DI3:55 1IZI:IIIl4:DD
Seleccione hasta 6 kags para visualizar

u feraTemp = =

| iv] |

Diagnésticos — Monitoreando canales
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Seleccionando la pestafia de las alarmas, se puede verificar en tiempo real la situacion de todas las alarmas
configuradas. En la parte superior, hay la indicacién de cuantas alarmas estan habilitadas y de cuantas estan en estado
de alarma. En la lista inferior, son mostradas las configuraciones de cada una de las alarmas. Si la alarma se encuentra
activa, su configuracién es mostrada en rojo.

Diaanosticos

= e — _‘
General | 1] Grafico | Alarmas |

Alarmas Habilitadas 4 Alarmas Activas 3

HornoZ_Puerta > 1,000

WM e

Diagndsticos — Monitoreando alarmas
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COLECTA

Seleccionando la Colecta, se puede efectuar la colecta de datos del FieldLogger, buscar los datos previamente
colectados de una carpeta o también visualizar o exportar datos de registro.

La idea es que el usuario cree una carpeta en su computadora (o en su red) donde sera creada una base de datos de
registro. Esta base de datos podra tener datos de uno o mas FieldLoggers y sera el destino de todos los datos
colectados de los equipos. A partir de ella, las visualizaciones y exportaciones de datos, buscaran los datos de los
canales.

Gerenciamiento de Colectas

i
H LEER REGISTROS DEL ARCHIVO

", COLECTAR REGISTROS DEL DISPOSITIVO

- GERENCIAMIENTO DE COLECTAS

Informaciones
& Maneje los datos colectados.
@ Colectar los datos de la memoria interna y exporte para formatos conocidos.

@ visualize los datos colectados en un grafico o tabla.
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Leer Registros de Archivo

(servidor o cliente).

La pantalla del Administrador de Colectas posee las siguientes opciones:

FieldLogger

: Esta opcion debe ser utilizada si la colecta de los datos del equipo, ya fue realizada y

los datos se encuentran en una carpeta de archivos, como en los casos de colecta por pen drive y a través de FTP

Modao de Colecka

(%) Colecta Total de los Registros

) Colecta por Petiodo Entre Fechas

Archivao

Origen: |

Salvar En: |

[IBorrar archivos después de Colectar?

Gerenciamiento de Colectas

Periodo de Colecta

Fecha Inicial: |tofafe010  |w| |15:18:25

Fecha Final:
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Inicialmente, se debe seleccionar si todos los registros deben ser buscados o apenas los datos referentes a un
periodo de tiempo. En el caso de seleccionar una colecta de un periodo de tiempo, se debe informar cudl es el
periodo (fecha y hora inicial y final).

Después, se debera indicar cual es el camino de los datos de origen (carpeta con destino del FTP de colecta, el
volumen correspondiente al pen drive o aun, el volumen correspondiente a la tarjeta SD con datos de registro que
estaba en el equipo). En la seleccion de los datos de origen, se debe seleccionar hasta el nivel de la carpeta, con el
namero de serie del equipo.

También se debe indicar, cual es el camino de destino de los datos, es decir, el camino de la base de datos de
registro en la computadora. En esta seleccién, no se debe indicar la carpeta del nimero de serie, sino la carpeta raiz
de la base de datos de registro.

Finalmente, se puede seleccionar si los datos buscados de la carpeta de origen deben ser borrados de alli o no.

Gerenciamiento de Colectas

Cpcoes de Coleta

=
e '\
-—-L"_'.’FF-
=
Modo de Colecka Periodo de Colecka
() Colecta Total de los Reqgistros Fecha Inicial: 19/8/2010 % | |15:18:25 z
) Colecta por Periodo Entre Fechas Fecha Final: 1ziz010 Lo ._11:1.7":59 3
Archiva

Origen:  |F:00108154 ; D
Salvar En: |CriDacuments and Settings)anlivera|Desktop Colecta PerDrive D

[]Barrar archivos después de Colecl

i-r‘ﬁ

Seleccion de las carpetas de origen y destino

Al continuar el proceso (tecla con la flecha verde), la copia de los datos de la carpeta de origen es realizada para la
base de datos y si fue seleccionado el borrado de archivos (y si el usuario posee privilegios suficientes en la carpeta
de origen), éstos seran eliminados de la carpeta de origen. Si todo ocurre bien, el usuario sera llevado a la pantalla
de Gestion de Colectas.

Colectar Registros del Dispositivo : En esta opcion, es posible conectarse al equipo y efectuar la colecta de los
datos directamente de su memoria. Al momento de la conexion, se puede elegir cudl es la interface a ser utilizada
para la colecta de los datos: interface Ethernet (Modbus TCP), interface USB (device) o interface RS485 (Modbus
RTU).

Conexion

Intetface Ethernet

Direccion IP
10.51.10.109

RS485

Puerta
S0z

LISE

Intervalo Reconexion {min)
1

)
[iE]
c
=
it}

=

]
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Una vez efectuada la comunicacién de datos con el equipo, sera mostrada la pantalla con las opciones de colecta.
En esta pantalla son mostradas algunas informaciones del equipo, a fin de facilitar al usuario la confirmacién de que

éste es realmente el equipo de interés para la colecta de los registros.

Gerenciamiento de Colectas

Infarmaciones del Dispositiva Tipo de Memdria
Tag do Dispositivo: FieldLogger (%) Flash Interna ) Tarjeta 50
Ndmero de Serie: 108194
Version del Firmware: 1.01 . . . ;
.| Seleccione la memoria donde estan almacenados |os registros,
Tarjeta de Memdria Presente: Si
Modao de Colecta Periodo de Colecta
(%) Colecta Taotal de los Registros Fecha Inicial: 1908 /2010 15:18:25 ¥
(") Colecta por Petiodo Entre Fechas Fecha Final: 1311242010 A 13152122 &
Archivo

Salvar En: | C:\Calecta D

[]Barrar archivos después de Colectar?

‘-rH%

NOVUS AUTOMATION

53/76



FieldLogger

Entonces, se debe seleccionar cual es la memoria del equipo de donde los datos de registro deben ser colectados:
flash interna o tarjeta SD. En el caso de que la tarjeta SD no esté presente en el equipo, esta opcion estara con
discapacidad.

Después, se debera indicar si desea colectar todos los registros presentes en la memoria seleccionada o (solamente
en el caso de la tarjeta SD) si se debe seleccionar un periodo de tiempo de interés para la colecta de los datos de
registro. Si el periodo de tiempo es seleccionado, este periodo debe ser configurado en los campos a la derecha.

Finalmente, se debe escoger la carpeta de destino (carpeta de la base de datos) y si los datos deben o no ser
eliminados de la memoria del FieldLogger. Al hacer clic en el botén de la flecha verde para dar proseguimiento, sera
iniciada la colecta de los datos de registro y una barra de progreso sera visualizada para indicar el progreso de la
colecta. Es bueno resaltar que, conforme el volumen de datos, el proceso de colecta, puede demorar horas. Asi, en
caso de duda, talvez sea una buena idea particionar la colecta en periodos de tiempo menores.

« Administrar Colectas : En esta opcién se puede escoger un periodo de tiempo y algunos canales de interés para la
visualizacion de datos o para la exportacion de los mismos para otros formatos.

El procedimiento adecuado es seleccionar la carpeta de origen de los datos de registro (base de datos de registro).
En el campo de “colectas disponibles”, seran mostrados cuales equipos poseen datos colectados a la disposicion.

Gerenciamiento de Colectas

1% - Directdrio

CihiZolecka E\

. Elija el directério donde estan los archivos de colecta,

2? - Colectas disponibles 42 - Seleccione los Canales para Consulta

3% - Periodo de Registros
Inicio: | 3/12/2010 | |15:1%25 %

Fini  |13/12/2010 % | |13:52:22 &

Seleccione el ndmero de serie del
| dispositiva y el periodo para visualizar Exhibir Canales Disponibles l Wolver
los canais disponibles,
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Se debe escoger, a través del respectivo nimero de serie, cual es el equipo cuyos datos son de interés en el momento.
Después, se debe definir el periodo de tiempo de interés y hacer clic en el boton “Mostrar canales disponibles”.

Gerenciamiento de Colectas

1% - Directdrio

CihiZolecka D

. Elija el directério donde estan los archivos de colecta,

2? - Colectas disponibles 42 - Seleccione los Canales para Consulta

CalderaPresidn
CalderaTemp

Harma_1
Temp
3% - Periodo de Registros
Inicio: | 13/12/2010 |~ | |13:4920 &
Fin: 13/12j2010  » | |13:51:48 &
Seleccione el ndmero de serie del
| dispositiva y el periodo para visualizar Exhibir Canales Disponibles l Wolver
los canais disponibles,

Entonces, se debe seleccionar cudles canales, entre los disponibles, que son de interés para el momento.

Gerenciamiento de Colectas

19 - Direckdrio
C\Colecta ' D

., Elija el directdrio donde estan los archivos de colecta,

2% - Colectas disponibles 42 - Seleccione los Canales para Consulta

3P

¥ Tabla

| Calder
+| Horno_1
| Temp
| EN o]
~o- Grafico
3% - Periodo de Registros
Inicio: |13/12/2010 | |13:143:20 & | e
, , ™y N\ Bxportar
Fin; 113/12/2010 | 135048 & | o
Seleccione &l ndmero de serie dal
.0 dispositiva y el periodo para visualizar Exhibir Canales Disponibles l Wolver
los canais disponibles,
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Finalmente, los canales elegidos, pueden ser visualizados de diversas formas.

Tabla de Registros

EET

lBeq| [ 44| 4 | | de a2
TimeStamp CalderaPresion |Cd:daraTemp |H-|:lma_I. |

; SO10/12/13 13:49:20,723700 |1 26, 7675590515137 160, 464588623047
[z [otojiziaiaasm aron b T 26, 7675590515137 160, 4B45R8623047
3 [2010/12/13 13:45:20.739700 |1 96,7675590515137  160,984582623047
51. Z010/12013 13:49:20, 747700 H1 26, 7675590515137 LE0 484585625047
!5 2010/12/13 13:49:20,755700 | 26,767S590515137 160, 484588623047
&  [DI0/12/13 13:43:20,763700 }1 26, 7675590515197 160,404588623047
;;- D10/12/13 13:49:20, 771700 1 6,7675590515137  160,484588623047
(@ [POI0/1Z/1% 13:49:20.779700 1 06,7675590515137  160,984588623047
Eﬁ ZE-].UIIIIZ.I'! 3138920787700 k1 26, 7675590515137 1 60,484585623047
10 [P010j12/13 13:49:20,795700  F1 26,7675530515137  160,484588623047
[T1 [Fo10/i2/13 13:49:20.900700 1 26,7675590515137  160,48458B623047
1z [EDI0f1Z[13 13:49:20.811700 |1 6,7675590515137  160,484588623047
513 2010/E2f13 13:149:20.819700 1 &6, TeTS590515137 160, 484585023047
il@ EDIEIEZIJ3 1 3:89:20,827700 1 25, 7675590515137 160, 484585623047
(T2 fotojiz/ia 154ez0.a700 | 26, 7675590515137 160, 484588623047
16 |P010712/13 13:i49:20,843700 1 6,7675590515197  160,184588623047
(17 [olojiziiz 13eez0 860700 F1 26,7675500515137  160,484582623047
é;e ZEIUIIIIE\I'J 3 13:149:20.859700 k1 25, 7675590515137 160,484585023047
1o |2010j12/13 13:49:20,867700  F1 76,7675590515137  160,484588623047
izn S010/12/13 13:43:20,875700 |1 26,7675590515197  160,48193359375

1.

Visualizacion de los registros en formato de Tabla

Grafico de Reagistros

FieldLogger

160 e e e
T I S i S P
120 e e
100 - e
T EEr T B o ] E e
T T ] A e P R
1l gl Sy o i o
0F -
a T T
131 2/2010 13:50:00:000 13 2/2010 13:51:00:000
CalderaPresion -1, 0000 0.000 0.000 0.000
CalderaTemp 32,6907 0.000 0.000 0.000
Horno_t 0.000 0.000 0.000
0.000 0.000 0.000 0.000
Visualizacion de los registros en formato de Grafico
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el formato a ser exportado.

FieldLogger

Para la exportacion de los datos seleccionados, se debe hacer clic en el boton “Exportar”. Después de un

procesamiento previo, aparecera una ventana, donde se debe seleccionar la carpeta de destino, el nombre del archivo y

Exportacion

Cresting
5(.2:'|,COIecta

Mombre del Archivo

lExP.

Farmato del Archiva

RTF . _:.
& Opor % CIRTF %"‘i

XS @us

s I

Incluir Milissequndos

2

O Superyiew

I Field Chart

Sepatador de Miisegundos | |

L v |

[ XK cancelar l

Después de terminado el proceso de exportacion, es visualizada una ventana, mostrando el éxito del mismo.

NOVUS AUTOMATION

Proceso completado con éxito!

| o OK |
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PREFERENCIAS

En la pantalla de preferencias, es posible alterar la manera en que el software es iniciado, adecuandolo al procedimiento

en que es mas utilizado. Las opciones configurables son:

*« No Ejecutar Accion: Comportamiento normal del software. Sera exhibida la pantalla inicial del programa, donde
podra ser elegido lo que debe ser hecho.

e Leer Configuracion: El software abrird automaticamente la pantalla de conexién y posteriormente, efectuara la
lectura de los parametros configurados en el equipo al cual fue conectado.

« Abrir Ultima Configuracion: El software entrara directamente en la pantalla de configuraciones, con los parametros
existentes en el dltimo archivo de configuraciones utilizado y desconectado de cualquier equipo (se puede conectar
utilizando el botén adecuado durante la configuracion). Cuando no exista un ultimo archivo, el software indicara el
error y exhibira la pantalla inicial.

« Colectar Memoria: Abrira la pantalla donde se podra elegir cual es el tipo de colecta que sera realizado.
e Abrir Pantalla de Diagndstico: Abrira la pantalla de conexién y efectuara la lectura del equipo conectado.

En esta pantalla, también es posible alterar el idioma que el software adoptara como estandar.

Preferencias
Al Iniciar
(%) Mo Ejecutar Accidn () Colectar Memoria
) Leer Configuracicn ) abrir Pantalla de Diagnidstica

) abrir Ulkima Configuracion

Idioma Default
v

[ o Ok l [ X Cancelar ]
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OPERACION DEL FIELDLOGGER

ENTRADAS ANALOGICAS

El FieldLogger posee ocho canales para la lectura de variables anal6gicas. Los tipos de sefiales y sensores aceptados
son: termopares J, K, T, E, N, R, S y B; termoresistencias Pt100 y Pt1000, 0 a 50 mV; 0 a 60 mV; 0 a 20 mV; -20 a 20
mV; 0a5V;0al0V;4a20 mAyO0a20 mA. La exactitud de estos tipos de sefiales, esta descrita en la seccion
Especificaciones. La conexidn de estas sefiales, esta descrita en la seccion Conexiones y Instalacion.

En estas entradas, se utiliza un conversor analégico/digital (A/D) de alta resolucién (24 bits) y precision. En el intervalo
de barrido deseado, seran leidos todos los canales analogicos habilitados. La razon entre el nimero de canales
habilitados y el tiempo de barrido, tiene como limite maximo, 1000 lecturas por segundo, es decir, podemos tener un
canal habilitado siendo leido 1000 veces por segundo, dos canales siendo leidos 500 veces por segundo y asi
sucesivamente. Siendo asi, el conversor A/D trabajard mas rapido, con el objetivo de dar cuenta del barrido deseado
para los canales.

El conversor A/D posee la propiedad de tener una mejor relacion sefial-ruido, cuando trabaja en bajas velocidades
(intervalos de barrido mayores), asi como una mejor inmunidad al ruido de la red eléctrica y una mayor resolucién
efectiva. De esa forma, para obtener mejores resultados en la lectura de las entradas analégicas, mucho se recomienda,
usar el mayor intervalo de barrido posible para la aplicacién. En la misma linea, se recomienda desactivar todos los
canales que no sean necesarios, porque el aumento en el nUmero de canales habilitados hace que el conversor A/D
trabaje mas rapido para conseguir respetar la tasa de barrido configurada por el usuario.

Cada tipo de sefial de entrada, posee un rango valido de medicion (detallado en la seccion Especificaciones) de este
manual. Sin embargo, tipicamente el equipo consigue efectuar la medicidon de sefiales que sobrepasan los limites de
este rango. Cuanto es lo que él consigue medir mas alla del rango, depende del tipo de entrada configurada y puede
variar inclusive de equipo para equipo.

En la siguiente tabla, esta descrito que esperar en la indicacion del FieldLogger conforme la sefial aplicada en la

entrada para cada tipo de entrada configurada.

TIPO DE ENTRADA

CONDICION DE LA SENAL DE
ENTRADA

INDICACION

Termopares:

Dentro del rango

Valor leido de la entrada

Termopar abierto

Valor de error configurado

Un poco mayor del limite superior

Valor leido de la entrada *

JK T ENR,SyB

Un poco menor del limite inferior

Valor leido de la entrada *

Mucho mayor del limite superior

Valor de error configurado

Mucho menor del limite inferior

Valor de error configurado

Pt100 y Pt1000

Dentro del rango

Valor leido de la entrada

Pt100/Pt1000 con uno o mas hilos
desconectados

Valor de error configurado

Un poco mayor del limite superior

Valor leido de la entrada *

Un poco menor del limite inferior

Valor leido de la entrada *

Mucho mayor del limite superior

Valor de error configurado

Mucho menor del limite inferior

Valor de error configurado

Tensién (mV):

Dentro del rango

Valor leido de la entrada

Sefal desconectada

Valor de error configurado

Mucho mayor del limite superior

0as50my, - -
Un poco mayor del limite superior Valor leido de la entrada *
0a60mvV,
Un poco menor del limite inferior Valor leido de la entrada *
0a20 mv
Mucho mayor del limite superior Valor de error configurado
y-20a20 mV
Mucho menor del limite inferior Valor de error configurado
Dentro del rango Valor leido de la entrada
Sefial desconectada Valor préximo a 1,8 V
Tension (V): - :
0asy Un poco mayor del limite superior Valor leido de la entrada *
a
Un poco menor del limite inferior Valor leido de la entrada *
y0aloV

Valor de error configurado

Mucho menor del limite inferior

Valor de error configurado

NOVUS AUTOMATION

59/76



FieldL_ogger

CONDICION DE LA SENAL DE .
TIPO DE ENTRADA ENTRADA INDICACION

Dentro del rango Valor leido de la entrada

4 a 20 mA: valor de error configurado
0a20 mA: 0 mA

Sefial desconectada

Un poco mayor del limite superior Valor leido de la entrada *

Corriente (mA):
(mA) 4 a 20 mA: valor leido de la entrada *

4220 mA Un poco menor del limite inferior 02 20 mA: no es posible disminuir
y0a20 mA mas alla del limite inferior
Mucho mayor del limite superior Valor de error configurado

4 a 20 mA: valor de error configurado
Mucho menor del limite inferior 0 a 20 mA: no es posible disminuir
mas alla del limite inferior

(*) Nota: La indicacion del canal analégico, contintia un poco mas alla de los limites especificados para el tipo de entrada seleccionado. Sin
embargo, en esa condicion, la exactitud no es garantizada.

Tabla 01 — Medicién y indicacién de los tipos de entrada por el FieldLogger

Para cada canal, también se debe escoger cual es el filtro digital usado en la lectura de este canal, con valores validos
entre “0” (sin filtro) y “20” (filtro maximo): cuanto mayor sea el valor del filtro, menores seran las oscilaciones leidas en la
entrada, pero mas lenta sera la respuesta del canal a cambios en la sefial de la entrada.

También hay el recurso de ingresar hasta 10 puntos para cada canal, con la finalidad de corregir distorsiones en la
lectura de estos canales en estos puntos. Llamamos esa caracteristica de “calibracién personalizada”, porque permite
gue el usuario ajuste la indicacion en los puntos deseados, dejando en cero el error en esos puntos. Entre los puntos
ingresados, el ajuste es hecho linealmente, de acuerdo a los valores ingresados. Es importante resaltar que el ingreso
de los puntos de calibracidon personalizada es opcional, disponible solamente para aquellos que quieran ajustar la
indicacion con un estandar local, porque el FieldLogger ya viene totalmente calibrado de fabrica.

iSiempre que cambie el tipo de entrada, cercidrese de que los puntos de calibracién personalizada de la
entrada anterior sean eliminados!

Para cada canal, debe ser atribuido un nombre (tag) Unico, que serd usado para referenciar el canal. También se debe
escoger el tipo de entrada (sensor) que sera conectado a aquel canal. Ademas de eso, se puede atribuir la unidad del
valor medido: cuando sensores de temperatura (Pt100, Pt1000 6 termopares), se debe elegir entre grados Centigrados
(°C) y grados Fahrenheit (°F); cuando sensores lineales (corriente o tensién), se puede digitar la unidad deseada.

En el caso de tipos de entrada lineales, se debe escoger cual es el rango de indicacién del sensor, es decir, lo que el
canal debe indicar cuando la entrada se encuentre en su valor minimo y lo que debe indicar cuando se encuentre en su
valor maximo (valores minimo y maximo considerando el rango de trabajo del FieldLogger para el tipo de entrada
escogido). Ejemplo: escogido el tipo de entrada 4 a 20 mA y conectado un transmisor de presion de 0 a 2 bar. En ese
caso, se debe escoger como valor minimo en la configuracién de la entrada “0,0” y como valor maximo “2,0”. Toda la
resolucion y exactitud disponibles estaran contenidas en el rango escogido.

Cuando sea utilizado algun equipo en las entradas analdgicas que esté conectado a la red eléctrica (ejemplo: simulador
de termopares o de tension), se recomienda utilizar otra interface para la lectura que no sea USB. En algunos casos, ya
fue percibido que ocurren ruidos y de offsets en la lectura, debido a la influencia de la conexién del cable USB,
probablemente por lazos de tierra.

ENTRADAS/SALIDAS DIGITALES

El FieldLogger posee ocho canales digitales, que pueden ser configurados individualmente como entradas o salidas.

Los canales configurados como entradas, si habilitados, podran ser registrados en memoria, podran ser usados como
entradas de alarmas y como operandos de los canales virtuales. Los canales configurados como salidas son del tipo
“open-drain” y podran ser accionados por las alarmas o ser accionados via comandos Modbus externos.

Las entradas digitales poseen dos valores (en punto fluctuante) asociados a sus estados l6gicos en la configuracién del
equipo. Conforme el estado légico actual de la entrada (“0” equivale a una tensién baja o a un contacto cerrado en la
entrada; “1” equivale a una tensién alta o a un contacto abierto en la entrada), ese valor correspondiente es utilizado por
los canales virtuales, alarmas y registros.

Las salidas digitales configuradas, para ser controladas por las alarmas, no podran ser accionadas por comandos
Modbus externos. De la misma forma, las salidas configuradas para ser controladas por comandos Modbus externos, no
podran ser usadas por las alarmas.
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Las salidas controladas por comandos externos, pueden ser usadas, por ejemplo, como salidas de control o de alarma
de softwares supervisores o de CLPs.

iLos terminales de las entradas/salidas digitales no son aislados de los terminales de las entradas

analégicas!
De esta manera, no se debe utilizar sefiales analdgicas y digitales provenientes de la misma fuente de
tension, bajo pena de tener fallas en el funcionamiento del equipo.

RELES DE SALIDA

El FieldLogger posee dos salidas de tipo relé (RL1 y RL2) que pueden actuar como Alarma o Salida Digital .

Cuando son configuradas como Alarma, actlan de acuerdo con la configuracién adoptada para las alarmas. Cuando
son configuradas como Salidas Digitales, son comandadas remotamente, via comandos Modbus (via RS485, USB o
Ethernet).

INTERFACE RS485

La interface RS485 del FieldLogger puede ser habilitada o deshabilitada. Cuando deshabilitada, no hace ningun tipo de
consistencia sobre el trafico que pueda existir en el bus de datos. Cuando habilitada, puede ser configurada para operar
como esclavo o como maestro Modbus RTU.

Esclavo

Cuando opera como esclavo Modbus RTU, el equipo coloca a disposicion los valores de los canales para ser
accedidos por el maestro de la red Modbus, ya sea un CLP, un software supervisor u otro dispositivo cualquiera.

Maestro

Cuando opera como un maestro Modbus RTU, permite que los datos de otros dispositivos en el bus sean leidos por
el FieldLogger y usados por el mismo en los registros, en las alarmas, en los canales virtuales o simplemente
dispuestos a través de otra interface (por ejemplo, Ethernet). Por favor, vea la seccién “Canales Remotos” para
mayores detalles de como implementar una red Modbus RTU con el FieldLogger en el papel de maestro.

La interface RS485 puede ser configurada para operar en las siguientes velocidades (baud rates): 1200, 2400, 4800,
9600, 19200, 38400, 57600 y 115200. Ademas de eso, puede ser configurada para operar con uno o dos stop hits y en
las paridades par, impar y ninguna.

Mayores detalles sobre la implementacién de una red de dispositivos Modbus via RS485 pueden ser encontrados en el
documento “Conceptos Basicos de RS485 y RS422", disponible en el CD que acompaiia el producto.

D1 D D+ B Linea bidireccional de datos. Terminal 50
DO D D- A Linea bidireccional de datos invertida. Terminal 49
C - . . ~
ConeX|_0n (_)pClonaI gue mejora el desempefio de la Terminal 48
GND comunicacion.

CANALES REMOTOS

El FieldLogger puede operar como un maestro de una red Modbus RTU (vea configuracién de la interface RS485),
siendo capaz de leer hasta 64 registradores de otros aparatos (esclavos Modbus) y usando estos registradores como
entrada en los canales virtuales, alarmas y registros. A cada uno de esos registradores leidos de otros esclavos
llamamos “canales remotos”.

El equipo inicia la lectura de los canales en el orden en que fueron creados al momento de la configuracion. De esa
forma, él sigue leyendo todos los canales, respetando los tiempos entre comandos, hasta que haya leido todos. Al pasar
el intervalo de barrido, él reinicia las lecturas de todos los canales remotos. En el caso de que la lectura de los canales
demore mas tiempo que el intervalo de barrido configurado, él reinicia inmediatamente la lectura de los canales.

Si el esclavo demora mas que el tiempo configurado para responder, serd considerado un error de comunicacioén. De la
misma forma, seran considerados errores de comunicacion, paquetes de respuesta con CRCs invalidos o con tiempos
entre bytes mayores que lo especificado por la norma. Cuando ocurra un error de comunicacion en la lectura de un
canal remoto, él intentara nuevamente hasta que el nimero configurado de tentativas haya sido alcanzado. Si el error
persiste, el valor de error configurado para o canal serd asumido.

Todo el flujo de las comunicaciones puede ser acompafiado por los leds Tx y Rx del FieldLogger. Siempre que un
comando es enviado a un esclavo, el led Tx es encendido. Cuando el esclavo responde al comando, el led Rx se
enciende. Asi, en un barrido normal del FieldLogger en algunos esclavos, los leds Tx y Rx deben centellear
alternadamente, tantas veces como el nUmero de canales remotos configurados.

CANALES VIRTUALES

Estan disponibles hasta 128 canales virtuales en el FieldLogger. Estos canales, son canales cuyo valor son el resultado
de operaciones matematicas o logicas. Dependiendo de la operacién seleccionada, son necesarios uno o dos
operandos, siendo que los operandos son siempre otros canales (analogicos, digitales, remotos o también virtuales).
Todos los operandos estan en formato “punto flotante” (floating point), lo cual permite mayor precision en los calculos
por el uso de varias casas decimales.
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Es posible encadenar varias operaciones, haciendo que el resultado de una operacién sea el operando de otra. Si uno
de los canales usado como operando se encuentra en condicion de error, el canal virtual resultante asumird, también, su
valor de error, es decir, la condicién de error es repasada para los canales virtuales dependientes del canal en error.

Los valores constantes pueden ser utilizados a través de la operacién “Constante”, donde un valor elegido por el usuario
puede ser atribuido a un canal virtual.

Las siguientes operaciones estan disponibles y pueden ser utilizadas:

Operacion e @ Funcién
Operandos
Constante 1 Atribuye un valor al canal virtual. Ejemplo: CV = 123.67
Adicion 2 Recibe la suma de dos canales. Ejemplo: CV = C1 + C2
Substraccion 2 Recibe la substraccién de dos canales. Ejemplo: CV =C1 - C2
Multiplicacion 2 Recibe la multiplicacion de dos canales. Ejemplo: CV = C1 * C2
Division 2 Recibe la division de dos canales. Ejemplo: CV = C1/C2
e A Recibe “0” si al lo menos uno de los dos canales es cero. Recibe “1”
E” I6gico 2 . ;
si los dos canales son diferentes de cero.
“0” l6gico 5 Recibe “1” si al menos uno de los dos canales es diferente de cero.

Recibe “0” si los dos canales son cero.

Recibe “1” si solamente uno de los dos canales es diferente de cero.
“O EXCLUSIVO?” légico 2 Recibe “0” si los dos canales son iguales a cero o si los dos son
diferentes de cero.

Transforma dos valores de 16 bits en un “float”. Tipicamente usado
FloatToFloat 2 cuando son leidos dos registradores Modbus (canales remotos) de
otro aparato que, juntos, representan un valor en punto flotante.

Transforma un valor entero con sefial de 32 bits en un valor de punto
flotante. El rango permitido del valor entero (operando) va de —

Int32ToFloat 2 1677721_5 a 16777215. Valores fuera de este rango sufrirdn
truncamiento.
Raiz Cuadrada 1 Recibe la raiz cuadrada del operando (canal de origen).
Recibe el resultado del primer canal elevado al segundo canal.
Exponenciacion 2 Ejemplo: CV = C1%%. El valor del exponente esté limitado al intervalo

de -120 a 120 y debe, necesariamente, ser del tipo entero (la parte
decimal sera desconsiderada).

Ejemplo de encadenamiento de canales virtuales para la obtencién de férmulas mas complejas

Como ejemplo, usaremos la formula del calculo de flujo utilizando medicién con placa de orificio, muy popular en el
ambiente de instrumentacion industrial. La férmula es la siguiente:

AP
p

En donde Q = flujo
p = densidad del flujo
AP = presion diferencial
K = constante que hace la adecuacioén de unidades y dimensiones involucradas

En este caso, consideraremos que la presion diferencial (AP) sera leida en el canal analdgico 1 (ChAnalog_1 = AP), con
los limites ajustados para la medicion en la unidad correcta.

En el software Configurador, debemos entrar con los siguientes canales virtuales:
CV1 = K (operacién “constante” con el valor numérico de K)
CV2 = p (operacién “constante” con el valor numérico de p)
CV3 = ChAnalog_1/ CV2 (operacion “divisiéon”)
CV4 = \JCV3 (operacién “raiz cuadrada”)
CV5 = CV1 x CV4 (operacion “multiplicacion”)
Asi, CV5 posee el valor de flujo Q.

Q=K
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INTERFACES USB

El FieldLogger posee dos interfaces USB: una USB device, utilizada para la configuracién, monitoreo y colecta de
datos y una USB host, utilizada para la colecta de datos y actualizaciones de firmware, si y cuando necesario.

USB DEVICE

La interface USB device es la interface preferencial para la configuracion del equipo. Es la Unica interface que nunca
puede ser deshabilitada.

Para accederla, se debe utilizar el cable USB suministrado. El led “USB” debe encender, indicando que la interface esta
lista para ser usada. (En el primer acceso, sera necesario instalar los drivers USB en su computadora. Para eso,
verifique la seccidn “Instalacion del Driver USB”.)

La comunicacién en esta interface es Modbus RTU tal cual la interface RS485 esclava. Los mismos comandos y la
misma tabla de registradores estan disponibles en esta interface (por favor vea el documento “FieldLogger — Modbus”).

USB HOST

La interface USB host puede ser usada para la colecta de los datos registrados, tanto de la memoria flash interna como
de la tarjeta SD (colectara la memoria actualmente configurada), a través de un pen drive.

Para efectuar la colecta de los datos con un pen drive, esta opcion debe haber sido habilitada en el software
Configurador. Asi, al conectar el pen drive en la interface USB host, el led “USB” debe encender, indicando que el
mismo fue correctamente reconocido. A partir de alli, la transferencia de datos para el pen drive es iniciada y el led
“USB” comienza a centellear rapidamente. Cuando todos los datos hayan sido transferidos, el led “USB” para de
centellear y permanece encendido, indicando que el pen drive puede ser retirado.

Hay la opcion para que sea realizada la colecta de toda la memoria y también la opcidn para que se colecte los datos de
un numero limitado de dias. En el segundo caso, también podemos seleccionar si queremos colectar los datos mas
antiguos o los mas recientes. Asi, al configurar, por ejemplo, la colecta de los datos mas recientes de cuatro dias, el
equipo barre la memoria y transfiere para el pen drive los datos de los ultimos cuatro dias, donde hubo datos
registrados.

Observaciones:
« Utilice un pen drive con espacio suficiente para todos los datos colectados (de preferencia un pen drive vacio).

« Dependiendo del volumen de datos y de la tasa de ocupacion del procesador del FieldLogger, la colecta
puede demandar un largo periodo de tiempo. Para optimizar las colectas de datos via pen drive, busque
hacer colectas mas seguidas y configure la opcidon de colectas por tiempo para algunos dias, lo cual
disminuira el volumen de datos en cada colecta.

Durante toda la operacién del FieldLogger, mientras no es usado el pen drive para la colecta, todos los diferentes tipos
de error generan 3 centelleos en el LED de status. Cuando el pen drive es conectado para la colecta y ocurre un error,
el mismo es indicado de acuerdo con la siguiente tabla:

N° CENTELLEOS ERROR
1 No hay espacio suficiente en el pen drive
2 Archivo no encontrado
3 Pen drive desconectado antes del final de la colecta
4 Error de escritura en el pen drive
5 Error en la creaciéon del camino en el pen drive
6 Etr)rig;tzn la abertura de la sesién de colecta. Ya existe una sesion de colecta

INTERFACE ETHERNET

La interface Ethernet del FieldLogger propicia la conexiéon del equipo en redes Ethernet 10/100 Mbps. Hay varios
servicios disponibles para esta interface, todos habilitados y configurados individualmente, lo cual da al FieldLogger
una versatilidad muy grande.
Observacion : Siempre se recomienda, que al no precisar de los servicios de una interface o de un servicio, que
€sos sean deshabilitados.
Para la conexién a la red TCP-IP, podemos configurar un IP fijo o utilizar DHCP (dynamic host configuration protocol,
protocolo que permite que el FieldLogger tenga un nimero IP atribuido por el servidor de la red). Ademas de eso, si se
desea, se puede habilitar el servicio de DNS, donde, en algunos servicios, en vez del numero IP de los servidores, se
puede configurar su nombre (URL).

Los siguientes servicios estan disponibles:

ENVIO DE E-MAILS — SMTP

El FieldLogger puede ser configurado para enviar e-mails a mdltiples destinatarios, cuando ocurran alarmas. Los
destinatarios deben ser registrados en el equipo y al configurar las alarmas, debemos seleccionar cudles destinatarios
deben ser comunicados via e-mail cuando ocurra cada uno de ellos.
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Se debe configurar un servidor de e-mails para este servicio, para ser contactado al momento del envio. En ese
servidor, obviamente debe haber una cuenta de e-mail valida para el login del FieldLogger.

Observacion : No son soportadas conexiones SSL.
En los mensajes de e-mail enviados, hay dos partes: una parte fija, comin a todos los mensajes y una parte variable,
dependiente de la alarma que origind el mensaje. La parte fija es configurada por el usuario, asi como su asunto

(“Subject”). La parte variable presenta el tag del FieldLogger, su nimero de serie un string describiendo la condicién de
alarma que origin6 el mensaje.

F A
_! = 5 4 % | 5 ALARM!! - Mensagem (texto sem formatacio) |ﬂlﬁ
[ il =
—-/ Mensagem 1L 7]
¥ B y x g g B5 categarizar - 2
e y - f_‘} ¥ Acompanhamento *
Responder Responder Encaminhar | Exeluir Lixa 5 o Lacalizar
aTodos &~ | Eletrénico = (-} Marcar como Nio Lida -
Responder Aches Oprdes [
De: flogger @novus. com.br Enviada em: qui07/10/2010 08:55
Para: sandro rafael dos santos
Co

Assunto:  ALARMI

ES

TAG: Forno_85
S/N: 82911656

There is an alarm event!

Alarm: 2 » 132.8

4]

Fig. 22 — Ejemplo de mensaje de alarma

IMPORTANTE: E-mails no poseen garantia de entrega y ni de lectura. Por esta razén, en casos de alarma, busque
utilizar también otras maneras de relatar ocurrencias de alarma.

PAGINAS WEB — HTTP

El FieldLogger tiene capacidad para servir dos paginas web: una con informaciones basicas de los canales habilitados
y otra con informaciones de configuracion y status del equipo. Esta pagina posee un cédigo HTML simple y puede ser
visualizada con todos los navegadores mas populares. Ella es recargada automaticamente a una tasa configurable, lo
cual permite acompafar los datos en el tiempo.

La pagina con informaciones de los canales informa para el canal habilitado en el equipo, su tag, el valor actual, la
unidad, el tipo (analdgico, digital, remoto o virtual) y también si este canal esta configurado para el registro local.

]
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»

@ bt 10.51,10,69] I | et >

ieldLogger

| pmu v Phgina - Sequranca v Ferramentas - b~

| Channels | Configuration & Status |

Refresh period: 10 s.

[ndex‘ Tag ‘\’alue |T.'ni\“ Type ELugged

1 [Analog 1[-199.999 'C

[ANALOG Yes

2 Analog 2(123.378 |°C
[ Andog 2]

|ANALOG Yes

3 lAnalog 31417 [

|ANALOG Yes

e
[4  |Analog_4|-1000 [C

|ANALOG |Yes

[ |Analog 51000 [C

|ANALOG Yes

|ANALOG Yes

[6 |lAnalog_6/212966 [-C
7  |Digial 1 16256 |  [DIGITAL [ves
Digital 2 (16256 |  |DIGITAL [Yes
Virtwal 1/0.000 [Celsius VIRTUAL [Yes
10 |Virwal 2/0.000 [Celsius VIRTUAL [Yes

A

|Concluida

T T T e et

Fig. 23 — Péagina con informaciones de los canales
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,ff http://10.51.10.69/ - Windows Internet Explorer provided by Powered by Novus Automation o [
@ y= [e hepiinsianes = =R B Bing £ -

o Faworltos @ hetpef10.51.10.69) I !

~ieldLogger

| Channels | Configuration & Status |

Refresh period: 10 5.

| Information ‘ Value
[Tag Bruno
Serial Number 10039672
[Firmware Version 0.97

[Date 27/00/2010
| Time j0o:13-45
|Analog Scan Interval ‘1.0 ms
[Logging Interval 1.0ms
i)_lo_dbus Mode Slave

[Stave Address 001
[Logeing Memory \F]zsh

|Start Logging Mods Immediately
[Stop Logging Mode Alarm
[Flash Memory 2162688 bytes
|Flash Memory Free Spane\SES bytes
[SD Card [No

!Pe-n Drive Inserted ‘E\?o

[HMI Inserted [No

Fig. 24 — Péagina con informaciones de configuraciones y status

TRANSFERENCIA DE ARCHIVOS - FTP

El FieldLogger pone a disposicién un cliente y un servidor FTP, para la transferencia de los archivos de datos de
registro.

Cliente

El cliente FTP es utilizado para hacer downloads diarios de los datos colectados. Para utilizarlo, basta configurar el
nombre de usuario y contrasefa registrados en el servidor y ajustar el horario de inicio del download. Si, al momento de
configurado para el inicio del download, acontece algun problema con la conexién, el FieldLogger permanece
reintentando por 30 minutos.

Servidor

Para utilizar el servidor FTP en el FieldLogger basta habilitar esta funcionalidad en el Sofware Configurador y
configurar el nombre de usuario y la contrasefia. De esa forma, el usuario habra accedido a los archivos de datos
solamente para lectura. El estandar utilizado para el FTP es el tipo “Unix".

Observacion: No hay soporte para conexiones simultaneas. Por lo tanto, el cliente utilizado debera ser configurado
para utilizar solamente una conexion. Ademas de eso, el cliente debe ser configurado para utilizar el modo pasivo.

GESTION DE REDES — SNMP

Todos los canales habilitados para lectura, asi como varias informaciones de status, tienen sus valores disponibles a
través del protocolo SNMP (apenas para lectura, no hay escritura implementada en el equipo via SNMP).

La MIB disponible es presentada a continuacion. Es utilizada la rama “Enterprise” de la MIB, donde el “Enterprise
number” es el 34590. La sub-rama atribuida al FieldLogger es el 1. Asi, todas las informaciones tendran el OID
iniciando en 1.3.6.1.4.1.34590.1.

A continuacion las OIDs disponibles:
¢ 1.3.6.1.4.1.34590.1.0 = Tag del equipo. [OCTET STRING]

e 1.3.6.1.4.1.34590.1.1 = Numero de serie del equipo. [OCTET STRING]
¢ 1.3.6.1.4.1.34590.1.2 = Version de firmware. [OCTET STRING]

«  1.3.6.1.4.1.34590.1.3 = Afio del equipo. [INTEGER]

«  1.3.6.1.4.1.34590.1.4 = Mes del equipo. [INTEGER]

¢ 1.3.6.1.4.1.34590.1.5 = Dia del equipo. [INTEGER]

e 1.3.6.1.4.1.34590.1.6 = Hora del equipo. [INTEGER]

e 1.3.6.1.4.1.34590.1.7 = Minuto del equipo. [INTEGER]

¢ 1.3.6.1.4.1.34590.1.8 = Segundo del equipo. [INTEGER]

¢ 1.3.6.1.4.1.34590.1.9 = Habilitacion y configuracién de la interface RS485 (0 = deshabilitada; 1 = maestro; 2 =
esclavo). [INTEGER]
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e 1.3.6.1.4.1.34590.1.10 = Indicacion de la memoria de registro seleccionada (0 = memoria interna; 1 = tarjeta
SD). [INTEGER]
e 1.3.6.1.4.1.34590.1.11 = Estado del registro (0 = registro parado; 1 = registro en marcha). [INTEGER]
¢ 1.3.6.1.4.1.34590.1.12 = Memoria disponible para registro en la memoria interna, en bytes. [INTEGER]
¢ 1.3.6.1.4.1.34590.1.13 = Presencia de la tarjeta SD (0 = tarjeta ausente; 1 = tarjeta presente). [[INTEGER]
e 1.3.6.1.4.1.34590.1.14 = Memoria disponible para registro en la tarjeta SD, en kilobytes. [INTEGER]
¢ 1.3.6.1.4.1.34590.1.15 = Presencia del pen drive (0 = pen drive ausente; 1 = pen drive presente). [INTEGER]
¢ 1.3.6.1.4.1.34590.1.16 = Presencia de la IHM (0 = IHM ausente; 1 = IHM presente). [INTEGER]
e 1.3.6.1.4.1.34590.1.17 = NUmero total de canales habilitados. [INTEGER]
¢ 1.3.6.1.4.1.34590.1.18.X.Y

o X = Numero secuencial del canal, iniciando por los canales analdgicos y siguiendo por los digitales,
remotos y virtuales:

=  primer canal habilitado = 1
= segundo canal habilitado = 2
= etc.
o Y = Informacion relativa al canal:
= Y =1:Tagdel canal. [OCTET STRING]

= Y = 2: Valor leido del canal. Cuando sea el caso (por ejemplo, canales analdgicos y
virtuales), sera multiplicado por el nimero de decimales definido por el usuario en la
configuracién. [INTEGER]

= Y =3: Unidad del canal. [OCTET STRING]

= Y = 4: Indicacién del tipo de canal (analégico, digital, etc.) y el nimero del canal, con relacion
al tipo. Ejemplos: ANALOG_001, DIGITAL_005, REMOTE_014, VIRTUAL_103. [OCTET
STRING]

= Y =5: Indicacion de error del canal (0 = canal ok; 1 = canal en estado de error). [INTEGER]
= Y =6: Indica si el canal esta habilitado (valor = 1) para registro o no (valor = 0). [INTEGER]

Traps

Seran generados traps, cuando habilitados y seleccionados en las alarmas, para avisar la ocurrencia de éstos. La
direccién y la puerta de destino son configurables.

Ellas tendran los siguientes campos:
¢ Comunidad: “FieldLogger”.

¢ 0ID:.1.3.6.1.4.1.34590.1.100 (donde 34590 es el “enterprise number” utilizado y el 1 siguiendo es la rama de
FieldLogger)

« Numero genérico: 6 (indica que el trap es “enterprise-specific”).

«  Numero especifico: indice de alarma ocurrido (basado en cero).

e Valor del trap
o OID: .1.3.6.1.4.1.34590.1.100.XX, donde XX es el indice de la alarma ocurrida.
0 Tipo: OCTET STRING.

o Valor: String indicando la alarma ocurrida, en formato TAG + CONDICION + VALOR. Ejemplo:
“Channel_1 > 129.43"

REGISTRO Y COLECTA DE DATOS

El registro de datos puede ser realizado en la memoria interna del FieldLogger o opcionalmente, en una tarjeta SD (no
incluida), que debe ser insertada en el compartimento correspondiente, debajo de la tapa (o IHM), de acuerdo con la
Fig. 21. La capacidad de la memoria interna es de hasta 532.480 registros, mientras que la capacidad de registro de la
tarjeta SD dependera de su capacidad de almacenamiento (tamafio), asumiendo que la tarjeta se encuentre vacia.

Observacion : La mala calidad de la tarjeta puede comprometer el registro de los datos, perdiendo periodos de
registro en velocidades de registro mas altas o también, siendo mas susceptible a la corrupcién de los datos
grabados. Por eso, siempre se recomienda el uso de tarjetas SD de marcas consagradas y con buena velocidad
(clase 4 6 superiores).

Cualquiera de los tipos de canales (analdgicos, digitales, remotos y virtuales) puede ser registrado en memoria. El
registro es periédico y posee su intervalo configurado a través del software Configurador. Al final de cada intervalo de
tiempo, los valores actuales de los canales configurados son registrados en la memoria seleccionada.
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Hay varias maneras de iniciar y terminar los registros, siendo que muchas de ellas pueden ser combinadas libremente.
Durante el registro, todos los canales seleccionados seran registrados en la memoria solicitada (flash interna o tarjeta
SD) y el intervalo entre registros sera respetado.

De acuerdo con el tipo de inicio y término seleccionados, podra haber “trechos” de registros en la memoria y por
consiguiente, periodos sin ningun dato registrado. Eso es totalmente compatible con el equipo y no representa ningun
problema.

Los tipos de inicio disponibles son los siguientes:
< Inicio inmediato: Los registros seran iniciados inmediatamente después de la reconfiguracion del equipo.
« Por fecha/horario: Los registros seran iniciados en el dia/hora configurados.
¢ Por alarma: Cuando la situacién de alarma sea satisfecha (alarma activa), los registros seran iniciados.

¢ Solamente por comandos Modbus: Los registros seran iniciados solamente cuando un comando Modbus
especifico sea enviado al equipo.

Los tipos de término disponibles son los siguientes:

¢ Al llenar memoria: Los registros seran finalizados solamente cuando la memoria seleccionada (flash interna o
tarjeta SD) no tenga mas espacio disponible.

¢ No parar (memoria circular): Los registros seran realizados continuamente en la memoria seleccionada. Al llenar
la memoria, los datos mas antiguos seran borrados para que los datos mas recientes puedan ser guardados.

¢ Por fecha/horario: Los registros seran finalizados en el dia/hora configurados.

« Por Alarma: Si el inicio de los registros fue iniciado por esta alarma, cuando la situacion de la alarma deje de ser
satisfecha (alarma inactiva), los registros seran finalizados. Si el inicio de los registros fue iniciado por algun otro
motivo, cuando ocurra la situacion de alarma (alarma activa), los registros seran finalizados.

¢ Por comando Modbus: Se puede enviar un comando Modbus especifico para finalizar los registros. Ese comando
es independiente del modo de término seleccionado y tiene prioridad sobre ellos.

Las siguientes posibilidades de inicio y término de los registros estan disponibles:

Inicio de los registros
Disponibilidad de combinaciones . Apenas
Inmediato Fecha/hora Alarma Comando
Modbus
Memoria llena Si Si Si Si
. Memoria . . .
Término de los circular Si Si No Si
registros
Fecha/hora Si Si No No
Alarma Si Si Si No

A continuacion se muestran los detalles de operacion de cada uno de estos modos:

« Inicio inmediato y término por memoria llena: Asi que la nueva configuracién es aplicada, el registro es iniciado.
El FieldLogger sigue registrando hasta llenar la memoria (interna o tarjeta SD). En caso de falta de energia
eléctrica, el registro es interrumpido, volviendo a registrar normalmente en la vuelta de la misma.
Inicio inmediato y término por memoria circular: Asi que la nueva configuracion es aplicada, el registro es iniciado. El
FieldLogger sigue registrando sin parar, sobrescribiendo los datos mas antiguos si que la memoria se encuentre sin
espacio para nuevos registros. En el caso de falta de energia eléctrica, el registro es interrumpido, volviendo a registrar
normalmente en la vuelta de la misma.

« Inicio inmediato y término por fecha/hora: Asi que la nueva configuracién es aplicada, el registro es iniciado. El
FieldLogger sigue registrando hasta llegar a la fecha y el horario configurados. En el caso de falta de energia
eléctrica, el registro es interrumpido, volviendo a registrar normalmente en la vuelta de la misma. Si la memoria
se llena antes de la fecha/hora configurada, el FieldLogger parara de registrar.

¢ Inicio inmediato y término por alarma: Asi que la nueva configuracion es aplicada, el registro es iniciado. El
FieldLogger sigue registrando hasta que ocurra una condicion de alarma (de la alarma configurada para
terminar el registro). Al salir de la condicion de alarma, el registro vuelve a ser efectuado. En el caso de falta de
energia eléctrica, el registro es interrumpido, volviendo a registrar normalmente en la vuelta de la misma. Cuando
la memoria se llene, el FieldLogger parara de registrar.

« Inicio por fecha/hora y término por memoria llena: Asi que llegue a la fecha/hora configurada para el inicio de los
registros, el registro sera iniciado. El FieldLogger sigue registrando hasta llenar la memoria (interna o tarjeta
SD). En el caso de falta de energia eléctrica, el registro es interrumpido, volviendo a registrar normalmente en la
vuelta de la misma.

« Inicio por fecha/hora y término por memoria circular: Asi que llegue a la fecha/hora configurada para el inicio de
los registros, el registro sera iniciado. El FieldLogger sigue registrando sin parar, sobrescribiendo los datos mas
antiguos asi que la memoria se encuentre sin espacio para nuevos registros. En caso de falta de energia
eléctrica, el registro es interrumpido, volviendo a registrar normalmente en la vuelta de la misma.
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« Inicio por fecha/hora y término por fecha/hora: Asi que llegue a la fecha/hora configurada para el inicio de los
registros, el registro sera iniciado. El FieldLogger sigue registrando hasta llegar a la fecha y el horario
configurados para el término de los registros. En caso de falta de energia eléctrica, el registro es interrumpido,
volviendo a registrar normalmente en la vuelta de la misma (caso aln no haya pasado de la fecha/hora de
término). Si la memoria se llena antes de la fecha/hora configurada, el FieldLogger parara de registrar.

¢ Inicio por fecha/hora y término por alarma: Asi que llegue a la fecha/hora configurada para el inicio de los
registros, el registro sera iniciado. El FieldLogger sigue registrando hasta que ocurra una condicion de alarma
(de la alarma configurada para terminar el registro). Al salir de la condicion de alarma, el registro vuelve a ser
efectuado. En caso de falta de energia eléctrica, el registro sera interrumpido, volviendo a registrar normalmente
en la vuelta de la misma. Cuando la memoria se llene, el FieldLogger parara de registrar.

« Inicio por alarma y término por memoria llena: Cuando ocurre una condicion de alarma (de la alarma configurada
para iniciar el registro), el registro es iniciado (no iniciara si, al aplicar la configuracién, la condicién de alarma ya
se esté satisfecha: se debe salir de la alarma y entrar nuevamente). El FieldLogger sigue registrando hasta
llenar la memoria (interna o tarjeta SD). En caso de falta de energia eléctrica, el registro es interrumpido,
volviendo a registrar normalmente en la vuelta de la misma.

« Inicio por alarma y término por alarma: Cuando ocurre una condicién de alarma (de la alarma configurada para
iniciar el registro), el registro es iniciado (no iniciara si, al aplicar la configuracioén, la condiciéon de alarma ya se
encuentra satisfecha: se debe salir de la alarma y entrar nuevamente). El FieldLogger sigue registrando hasta
que ocurra una condicién de alarma (de la alarma configurada para terminar el registro). Al salir de la condicion
de alarma, el registro vuelve a ser efectuado. En caso de falta de energia eléctrica, el registro es interrumpido,
volviendo a registrar normalmente en la vuelta de la misma. Cuando la memoria se llene, el FieldLogger parara
de registrar.

« Inicio solamente por comando Modbus y término por memoria llena: Cuando el comando Modbus para inicio de
los registros es enviado al equipo (mayores detalles sobre este comando en el documento “FieldLogger —
Modbus” y en el capitulo “Software de Configuracion y Colecta”, seccion “Diagnostico”), sera iniciado el registro
de los datos. El FieldLogger sigue registrando hasta llenar la memoria (interna o tarjeta SD). En caso de falta de
energia eléctrica, el registro es interrumpido, volviendo a registrar normalmente en la vuelta de la misma.

« Inicio solamente por comando Modbus y término por memoria circular: Cuando el comando Modbus para inicio
de los registros es enviado al equipo (mayores detalles sobre este comando en el documento “FieldLogger —
Modbus” y en el capitulo “Software de Configuracion y Colecta”, seccion “Diagnostico”), sera iniciado el registro
de los datos. El FieldLogger sigue registrando sin parar, sobrescribiendo los datos mas antiguos asi que la
memoria se encuentre sin espacio para nuevos registros. En caso de falta de energia eléctrica, el registro sera
interrumpido, volviendo a registrar normalmente en la vuelta de la misma.

Los comandos Modbus de inicio y de término de los registros, cuando son habilitados, pueden ser
enviados en cualquier momento y poseen precedencia sobre los modos de inicio y término configurados.
De esa forma, si un comando Modbus para iniciar los registros es enviado al equipo, los mismos
iniciaran, no importa el estado del equipo con relaciéon a los modos configurados (Unica excepcién es un

modo configurado diferente de “memoria circular” y si la memoria ya esté llena). Del mismo modo, al
A enviar un comando Modbus para parar los registros, ellos seran finalizados sin importar el modo de

inicio y de término configurados. Si un comando de término ha sido enviado y después hay una situacion
de inicio (de acuerdo con el modo configurado), los registros no ocurriran, porque el comando posee
mayor prioridad que los modos. Vale resaltar que el comando enviado persiste, incluso después de una
falta de energia eléctrica. Al ser enviada una nueva configuracion de registro, no obstante, los comandos
enviados son “olvidados”.

Cuando el registro es realizado en la tarjeta SD, es generada una estructura de carpetas, cuya finalidad es organizar los
datos de registro y facilitar el acceso del software de colecta a esos datos. La siguiente figura muestra un ejemplo de
esta estructura:

202!
=) 0000000z
=) 201009
) 28
) 29
) 30
=) 201010
ol

En la carpeta raiz, es generada una carpeta cuyo nombre es el nimero de serie del equipo. Dentro de esta carpeta, a su
vez, son generadas otras carpetas, cuyo nombre es el afio y el mes en que los registros iniciaron. Y dentro de las
carpetas de los afios-meses, son generadas otras carpetas, cuyos nombres son los dias en que se iniciaron los
registros. Los archivos de datos son almacenados dentro de estas Ultimas carpetas y sus nombres son formados por la
informacion de hora, minuto, segundo y centésimos de segundo del primer registro del archivo, seguido por la extension
“fI”. Por ejemplo, el archivo /00000002/201010/01/18243516.fl fue generado por el FieldLogger de nimero de serie
00000002 el dia 01/10/2010 y el primer registro contenido en este archivo fue realizado en este dia a las 18 horas, 24
minutos, 35 segundos y 16 centésimos.
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Los archivos generados por el proceso de registro, son compuestos por un encabezamiento seguido de bloques de
datos y timestamps (marcas de tiempo) periédicos. El encabezamiento trae las informaciones relevantes de los registros
de aquel archivo, fundamentales para la correcta interpretacion de sus datos. En el bloque de datos estan almacenados
los valores de cada canal que esta siendo registrado, en formato punto flotante (IEEE 754) con precision simple, donde
cada registro ocupa 4 bytes. Los timestamps son utilizados como referencia de tiempo para identificar el momento en
que los canales fueron registrados. Timestamps periddicos sirven para garantizar la integridad del registro en el tiempo,
aun bajo condiciones de falta de energia o falla en la tarjeta SD.

Cuando el registro es efectuado en la memoria interna, el formato del archivo es exactamente el mismo de cuando
registramos en la tarjeta SD. Sin embargo, por el tamafio de la memoria disponible, todos los datos estaran contenidos
en un unico archivo.

La colecta de datos, consiste en copiar los datos de la memoria interna del FieldLogger o de la tarjeta para una
computadora. Este proceso, cuando es utilizado el software de configuracion, es guiado y asistido. Cuando es efectuado
via pen drive, también es simple y automatico. Sin embargo, cuando es realizado manualmente, por ejemplo, a través de
un cliente FTP, se debe tener cuidado de que la estructura de directorios sea mantenida, de lo contrario, ocurrira error en la
interpretacion de los datos de la colecta.

No es posible que se efectlie la colecta de datos, a través de diferentes interfaces al mismo tiempo. De esta manera, si
un usuario inicia una colecta a través de la interface Ethernet (por ejemplo, FTP) y otro usuario intenta efectuar la
colecta por el pen drive, éste no conseguira efectuar la colecta y debera aguardar que la primera colecta sea finalizada.

Dependiendo de la cantidad de datos presente en el equipo, principalmente en caso de tarjetas SD de gran capacidad,
la colecta puede demorar horas. En estos casos, preparese para efectuar la colecta a través de interfaces mas rapidas y
talvez, en horarios mas propicios del dia.

La colecta simultanea al registro de los datos parte de la presuposiciéon de que la tasa de colecta es mas rapida que la
tasa de registro. Eso es particularmente importante al utilizar la memoria circular, porque, de otra manera, nunca
conseguiriamos colectar todos los datos (el registro, siendo mas rapido, acabaria dando la vuelta y alcanzando y
sobrepasando la colecta, lo cual provocaria una inconsistencia en los datos). De esta manera, siempre que sea utilizada
la memoria circular con altas tasas de registro, se debe buscar utilizar una interface mas rapida para colecta.

ALARMAS

Estan disponibles 32 alarmas en este equipo. Cada una de las alarmas requiere que se elija un canal, una condicion, un
set point y una histéresis. Cuando la condicion de alarma es satisfecha (ejemplo: Canal_1 > 45,0 °C), es generado un
evento al cual diferentes acciones pueden estar asociadas. Para cada canal elegido, el valor actual del mismo es
utilizado en la comparacion. En el caso de canales digitales, seran utilizados los dos valores asociados a los estados
l6gicos. Cuando un canal se encuentre en estado de error, el valor del error configurado sera utilizado en la alarma. El
valor del canal a ser utilizado, sera siempre el valor en punto flotante.

Las condiciones disponibles son:
¢ Mayor ( >): Condicion de alarma satisfecha cuando el canal seleccionado es mayor que el set point.
¢ Mayor o igual ( >=): Condicion de alarma satisfecha cuando el canal seleccionado es mayor o igual al set point.
¢ Menor ( <): Condicién de alarma satisfecha cuando el canal seleccionado es menor que el set point.
« Menor o igual ( <=): Condicién de alarma satisfecha cuando el canal seleccionado es menor o igual al set point.

¢ lgual ( == ): Condicién de alarma satisfecha cuando el canal seleccionado es igual al set point. Con esa
condicion, la histéresis no tiene mucho sentido y deberia ser mantenida en “0,0". Canales analégicos dificilmente
conseguiran tener un valor exactamente igual al valor del set point, por lo tanto, se debe evitar esta condicién con
canales analdgicos, porque serd una condicion de alarma que nunca sera satisfecha.

« Diferente (!=): Condicion de alarma satisfecha cuando el canal seleccionado es diferente del set point. Con esa
condicion, la histéresis no tiene mucho sentido y deberia ser mantenida en “0,0”. Canales analdgicos dificilmente
conseguiran tener un valor exactamente igual al valor del set point, por lo tanto, se debe evitar esta condicién con
canales anal6gicos, porque sera una condicion de alarma que estara siempre satisfecha.

Las acciones disponibles son:

¢ Accionamiento de los relés (deben haber sido configurados para “accionamiento por alarma” en el software
Configurador).

« Accionamiento de las salidas digitales (deben haber sido configuradas para “accionamiento por alarma” en el
software Configurador).

« Inicio de los registros: al alcanzar la condicion de alarma, inicia los registros si no esta registrando.
¢ Término de los registros: al alcanzar la condicién de alarma, termina los registros si no esta parado.
« Inicio y fin de los registros: registra mientras la condicién de alarma es satisfecha.

¢ Envio de e-mails: permite enviar un e-mail relatando la condicién de alarma hasta 10 destinatarios (deben haber
sido incluidos en la lista de destinatarios del equipo).

« Envio de traps SNMP: envia una trap al servidor configurado con un namero referente al indice de la alarma
activa.

El envio de e-mails depende de la disponibilidad de conexiones TCP de parte del FieldLogger (posee un limite de
conexiones simultaneas, vea el capitulo de Especificaciones). El envio de traps depende de la disponibilidad de
conexiones UDP de parte del FieldLogger (posee un limite de conexiones simultdneas, vea el capitulo de
Especificaciones).
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Apenas una alarma puede iniciar los registros, asi como solamente una alarma puede terminarlos. En el caso de
configurar el inicio y/o el término de los registros por alarmas, no hay opcién de “memoria circular”, es decir, los registros
terminaran cuando se agote la memoria de registro disponible.

La condicion de alarma debe permanecer al menos 250 ms para garantizar que sea detectada. De la misma forma, la
salida de la condicién de alarma debe permanecer al menos 250 ms para garantizar que sea detectada. Ademas de
eso, se debe recordar que los canales analdgicos pueden tener un atraso en la medicién del verdadero valor de entrada,
dependiendo del tipo de sensor, del intervalo entre lecturas y del filtro configurado, entre otros. Los canales remotos, a
su vez, dependen directamente del intervalo de barrido configurado. De esta manera, esos tipos de canales, en
particular, pueden ofrecer una latencia adicional en la deteccién de la condicion de alarma.

COMUNICACION DE DATOS

El FieldLogger posee varias interfaces de comunicacion. Entre ellas, podemos destacar algunas que pueden ser
usadas como esclavos Modbus:

¢ RS485, actuando como esclavo en el protocolo Modbus RTU.

« USB device, actuando como esclavo en el protocolo Modbus RTU.

« Ethernet, actuando como servidor en el protocolo Modbus TCP.

Toda la configuracion del equipo, asi como la lectura de los datos de las entradas, es efectuada via protocolo Modbus.

En el documento “FieldLogger — Modbus.pdf’ (presente en el CD que acompafia el producto) se encuentran las
informaciones necesarias para efectuar las lecturas de los datos de los canales de entrada, sin la utilizacion del software
Configurador. Para garantizar la correcta configuracion y colecta de datos del FieldLogger, siempre utilice los softwares
indicados. Después de configurado el equipo, los datos de sus entradas y/o salidas pueden ser accedidos por cualquier
otro software con capacidad de comunicacion Modbus RTU o Modbus TCP.
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ACTUALIZACION DEL SOFTWARE DEL EQUIPO

El FieldLogger permite la actualizacion de su software integrado (firmware) en campo, a través de un pen drive. Las

versiones de ese software de ese equipo se encuentran disponibles en nuestro website de equipo. A continuacion, se
muestra el procedimiento para la actualizacion del software.

en disco de la configuracion del equipo. Tanto la configuracién como los datos de registro en flash seran

/_\ Antes de efectuar la actualizacién, haga la colecta de los datos y si desea, también la lectura y grabacion
perdidos en el proceso de actualizacion.

1. Desconecte el FieldLogger y retire todos los conectores conectados a él.

2. Inserte el pen drive en la puerta USB host del FieldLogger. El pen drive debe poseer en la raiz un archivo con el
nombre flogger.flb que es el archivo binario del firmware del FieldLogger.
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3. Recoloque el conector y el cable de alimentacion del equipo y, luego, encienda el FieldLogger. Los LEDs de status
y de la USB deben centellear juntos, indicando que el bootloader esta en ejecucion.

4. EI LED de status debe continuar centelleando en el mismo estandar. El LED de la USB debe centellear rapidamente,
mientras que la copia del archivo flogger.flb se esté realizando. Hecha la copia, el LED de la USB debe permanecer
encendido, indicando que el pen drive puede ser retirado.

5. Sidurante la copia (grabacion) del firmware del FieldLogger, hay algin tipo de error, éste sera indicado por el LED
de status que dejara de centellear periédicamente y mostrara repetidamente un estandar de centelleo de acuerdo al
error ocurrido.

Centelleos Significado
1 Ocurri6 error en la lectura del archivo flogger.flb.
2 Error en la inicializacién de la puerta USB host del FieldLogger (cuando se inserta el pen drive)
3 Error en el borrado de la memoria de programa del FieldLogger.
4 Error en la grabacién de la memoria de programa del FieldLogger.

El firmware grabado es mayor que la memoria de programa disponible en el FieldLogger. La

S grabacion fue parcial.
Error en el cierre del archivo flogger.flb.
7 Archivo flogger.flb invalido.
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6. Retire el pen drive de la puerta USB host del FieldLogger.
El FieldLogger se deberd reiniciar automéaticamente y podra ser utilizado normalmente, ahora con el nuevo firmware
actualizado.
Recomendamos borrar del pen drive el archivo binario del firmware del FieldLogger (flogger.flb), para que no haya
actualizaciones indeseadas en el futuro.
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ESPECIFICACIONES

YN [T aT=T o) e Vo o T (o @ VAT o PR 100 a 240 Vca, 50/60 Hz.
.......................................................................................................................................................... Consumo maximo: 8 VA
Condiciones AMDIENTAIES ... i Temperatura de Operacion: 0 a 50 C

Humedad Relativa: 80 % hasta 30 C. Para temperatur as mayores que 30 C, diminuir 3% por .
Uso interno.

Categoria de instalacién 1.

Grado de contaminacion II.

Altitud < 2000 m.

Dimensiones: 164 x 117 x 70 mm

Alojamiento : ABS+PC

Proteccion : 1P20

Entradas Analdgicas:

Los tipos de sefiales de entrada aceptados por el FieldLogger y sus rangos maximos de medicién son seleccionados
en el software de Configuracion y estan listados en la siguiente tabla.

TIPO DE ENTRADA RANGO DE MEDICION EXACTITUD
Termopar J -120,0 a 1000,0 °C (-184 °F a 1832 °F) +02% (FE)+x1°C
Termopar K -130,0 a 1372,0 °C (-202 °F a 2501,6 °F) +0,2% (F.E)+1°C
Termopar T -130,0 a 400,0 °C (-202 °F a 752 °F) +0,2% (F.E.)+1°C
Termopar E -130,0 a 780,0 °C (-202 °F a 1436 °F) +0,2% (F.E)+1°C
Termopar N -130,0 a 1300,0 °C (-202 °F a 2372 °F) +02% (FE)+x1°C
Termopar R 20,0 a 1768,0 °C (68 °F a 3214,4 °F) +0,2% (F.E)+x3°C
Termopar S 20,0 a 1768,0 °C (68 °F a 3214,4 °F) +0,2 % (F.E.) +3°C
Termopar B 100,0 a 1820,0 °C (212 °F a 3308 °F) +0,2% (F.E)+3°C

Pt100 -200,0 a 850,0 °C (-328 °F a 1562 °F) +0,15 % (F.E.)

Pt1000 -200,0 a 850,0 °C (-328 °F a 1562 °F) +0,15 % (F.E.)
Lineal 0 a 20 mA Configurable +0,15% (F.E.) *
Lineal 4 a 20 mA Configurable +0,15% (F.E.) *
Lineal 0 a 20 mV Configurable +0,15% (F.E.) *
Lineal 0 a 50 mV Configurable +0,15 % (F.E.) *
Lineal 0 a 60 mV Configurable +0,15% (F.E.) *
Lineal -20 a 20 mV Configurable +0,15 % (F.E.) *
Lineal0a5V Configurable +0,15% (F.E.) *
Lineal 0 a 10 V Configurable +0,15 % (F.E.) *

F.E. = Fondo de Escala = Span
(*) Nota: El fondo de escala se refiere a la entrada de la sefial del sensor y no del rango de indicacion configurada.

Tabla 02 — Lista de las sefiales aceptadas por el FieldLogger

La exactitud es garantizada en intervalos de lectura mayores de 0,2 segundos por canal. Para tasas de lectura mas
rapidas (intervalos menores de 0,2 segundos), habra una pérdida de exactitud que sera tanto mayor cuanto sea la tasa
de lectura. De la misma forma, aunque la mayoria de los canales consiga indicar un poco mas de los limites del rango
configurado, la especificacion no es garantizada fuera del rango.

Registro:

« Consigue registrar hasta 1000 canales por segundo. Limites: 1 canal a 1000 registros por segundo o 100 canales a
10 registros por segundo.

« Puede registrar tanto en la memoria flash interna como en tarjetas SD (*).

¢ Permite la opcién de registro circular, donde, después de llenar la memoria, los datos mas antiguos van siendo
sobrescritos por datos mas recientes.

¢ Permite que los datos sean colectados durante el registro.
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(*) IMPORTANTE: La tasa efectiva del registro depende mucho de la calidad y velocidad de la tarjeta SD utilizada.
Siempre prefiera la utilizacién de tarjetas de marcas consagradas (por ejemplo, Kingston y SanDisk). Si la tasa de
registros deseada es alta, opte por tarjetas de Clase IV o superior.

NUmero maximo de canales que pueden SEr regiStratOS [ ...iiiiiciiiiiiiiiee et e e e s e e e e e s r e e e e e e araaees 100

Impedancia de entrada de los canales analdgicos:
e Termopares / Pt100 / Pt1000 / mV: > 2 MQ

e MA:15Q+15V

e V:1,1MQ

Corriente de excitacion:

e Pt100s: 360 pA

e Pt1000s: 320 pA

Maxima resistencia de cable de Pt100 compensada: 40 Ohms

Entradas Digitales:
« Niveles logicos:
Nivel l6gico “0": de 0 a 0,8 Vcc
Nivel l6gico “1™: de 2 a 30 Vcc
¢ Méxima tension de entrada: 30 Vcc
¢ Corriente de entrada @ 30 Vcc (tipica): 3 mA

Salidas Digitales:
« Maxima tension en la salida: 30 Vcc
¢« Maxima corriente en la salida: 200 mA

Relés:
* Corriente maxima: 3 A @ 250 Vca; 3 A @ 30 Vcc

Comandos Modbus soportados:

¢ Read Coll Status (01h)

¢ Read Holding Registers (03h)

¢ Write Single Coil (05h)

« Write Single Register (06h)

« Write Multiple Registers (OFh)

NUmMero de conexiones TCP SIMURANEAS  :....ccociiiiiiie e ee e e e e et e e st e e e st eesseeeesnnaeeeesseeeeeanseeeesanneeaeansaeeeans 10

NUMeEro de coNEXioNES UDP SIMUITANEAS  ©...vvvvuuvriiererriererrrrrererererersrererasereeessssrsressrsssrersre.....s.s...r...........—....——.—.—————.—. 10

FTP (FieldLogger como servidor):

Modo soportado: pasivo.
Estandar: UNIX.

Numero de conexiones simultaneas: 1.
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GARANTIA

Las condiciones de garantia se encuentran en nuestro sitio web www.novusautomation.com.
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